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A TORSION JACQUET-LANGLANDS CORRESPONDENCE

par Frank CALEGARI & Akshay VENKATESH

Abstract. — We prove a numerical form of a Jacquet-Langlands correspondence for
torsion classes on arithmetic hyperbolic 3-manifolds.

Résumé. (Une correspondance de Jacquet-Langlands torsion) — Nous établissons une
forme numérique d’une correspondance de Jacquet-Langlands pour les classes de tor-
sion sur des variétés hyperboliques arithmétiques de dimension 3.
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