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INTRODUCTION 

Le Chapitre I expose la théorie due à Birkhoff. Nous avons inclus 

ce chapitre pour la commodité du lecteur et aussi pour donner des démonstra-

tions complètes là où Birkhoff donne seulement une idée, voir une esquisse 

de démonstration. Dans l'appendice, Albert Fathi donne une démonstration 

plus topologique du théorème de Birkhoff (1.3). 

Chacun des chapitres comporte une introduction, et a été rédigé, 

dans la mesure du possible, pour pouvoir être lu indépendamment. 

Une variété difféomorphe à x  F es t appelé cylindre ou anneau 

(ouvert) et une variété difféomorphe a TT̂  x [0,1] est appelée anneau (sous-

entendu à bord). 
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