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Résumé. On étudie la contrdlabilité de 1’équation des plaques avec un
contrble portant sur la trace du laplacien sur la frontiere extérieure d’un
domaine contenant des obstacles strictement convexes. Sous une hypothese
d’hyperbolicité forte de la transformation de billard, on montre qu’en tout
temps arbitrairement petit, on peut contréler toutes les données initiales
(u |t=g,6tu |t=0) € .E{(}_'—e x H-1+e (6 > 0)
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Introduction, énoncé du résultat.

Le probleme du contréle pour ’équation des plaques sur un ouvert
borné de R™, Q, a été étudié par J.L. Lions [Lx} En utilisant sa méthode
H.U.M. et des techniques de multiplicateurs, J.L.Lions démontre des ré-
sultats de contrdlabilité exacte en temps fini (dépendant de la géométrie
de ’ouvert), si le contrdle porte sur une partie I'y du bord I' de 'ouvert Q
définie de la maniére suivante:

Soit zo € R™, pour tout point z € I on note n(z) la normale sortante
au bord en z. On définit 'y par

Io={z €T; n(z)-(z— o) > 0}.

Ces résultats ont été améliorés par E.Zuazua [Z] qui a démontré qu’on
pouvait prendre un temps de contrdle arbitrairement petit (ce phénomene
est dil au caractére non hyperbolique de I’équation des plaques).

A la suite des travaux de C.Bardos, G.Lebeau et J. Rauch [BLR] sur le
contréle de ’équation des ondes, G. Lebeau [Le] a appliqué les techniques
d’analyse micro-locale a I’équation des plaques et obtenu des résultats de
controlabilité exacte en temps arbitrairement petit avec des hypothéses sur
T'o plus naturelles que celles de J.L. Lions. Plus précisément, on dira que I'y
contrdle géométriquement 2 en temps T si tout rayon partant d’un point
o € {2 dans toute direction £ € R”, parcouru a vitesse 1, se réfléchissant
sur le bord de 2 selon les lois de l’optique géométrique, atteint 'y en temps
inférieur & Ty (pour une définition rigoureuse nous renvoyons a [BLR]).
Le résultat de G.Lebeau dit alors que s1 [y contrdle géométriquement €2 en
temps fini, on peut controéler ’équation des plaques en temps arbitrairement
petit avec un contrdle portant agissant sur I'g.

Il faut cependant noter que contrairement au cas de 1’équation des
ondes ol le critére de controlabilité géométrique fournit des conditions né-
cessaires et suffisantes pour la controlabilité exacte, on n’a, pour ’équation
des plaques, qu’une condition suffisante. En effet, les résultats de A.Haraux
[H] sur le contrdle semi-interne de I’équation des plaques dans un rectangle
de R? ou on autorise le contréle & agir dans une bande paralléle & un des
cotés , montrent que I’hypothése de controélabilité géométrique n’est pas né-
cessaire. Ces derniers résultats ont ensuite été étendus par S.Jaffard [J] au
cas du controle interne d’un rectangle c’est a dire au cas ou on autorise le
contréle & agir seulement sur un ouvert quelconque du rectangle. Cependant
ces résultats dont la démonstration fait appel a des techniques d’analyse
harmoniques ne semblent pas généralisables a des situations géométriques
plus complexes.

Nous allons nous intéresser au controle de ’équation des plaques dans
un cadre géométrique ou la partie du bord sur laquelle nous contrélons ne
controle plus géométriquement I’'ouvert. Nous nous placerons donc dans la
situation géométrique suivante:
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Hypotheses

Soit © un ouvert de R®, connexe, borné , & frontiére analytique . Soient

01,---,0n, N fermés strictement convexes de 2, a frontiere C* tels que

I’enveloppe convexe conv(U6;), de ’union des ; soit inclue dans 2, et vé-
1

rifiant de plus les hypotheéses suivantes introduites par M. Ikawa [I3]:
H1)V1 < j1,J2,J8 < N, ji # jk = conv(fj, Ub;,) N6;, = 0.
H3)3a>0; E Ayd,e*® < oo,
4 primitif
ou \, = /B, ’ 5 By et B, sont les deux valeurs propres de module plus petit
que 1 (strictement car les obstacles 6; sont supposés strictement convexes)
de Papplication de Poincaré (billard) associée a la trajectoire captive v; la

sommation n’ayant lieu que sur les trajectoires primitives (voir définition
au §6) et pour toute trajectoire captive 7,

’)/=

i

ICs

[, i1 a1 = 2o,

3

dy =) llzi = zigall.
0

7

Remarque 1 : ’hypothése H1 est essentiellement technique.

Remarque 2 : ’hypothése H2 est une hypothése sur la structure fortement
hyperbolique de ’application de billard et est par exemple vérifiée si les 6;

sont des boules de rayons r, éloignées les unes des autres d’une distance
d>rN.

Soit © = Q\ 6.

Ce cadre géométrique a été étudié par C.Gérard [G] (dans le cas de deux
obstacle? et M.Ikawa [I1,2,3], pour le calcul de la localisation des pdles de la
matrice de diffusion pour I’équation des ondes a ’extérieur des obstacles. Le
résultat que nous obtenons semblerait indiquer ’existence d’un lien qui reste
3 définir précisément, entre cette localisation et la controlabilité exacte.
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Enoncé du théoréme

__ Sous ces hypotheses, nous allons démontrer le théoréme de contréla-
bilité exacte suivant :

Théoréme 0.1.— Pour tout temps Ty > 0, pour tout réel € > 0, pour
toutes conditions initiales (ug,u;) € H'*¢(Q)NH(Q) x H~1*¢(Q), il existe
un contréle g € L*(]0,To[xN) tel que la solution du probléme d’évolution :

(02 + A’)u=0 dansR; x Q,

ulag =0,
(01) Aulaﬂ =g X 1]0,T0[X36’
u|t=0 = Up,

atu|t=0 = Ui,
vérifie u = 0 pour tout t > Tp.

Remarque 3 : ce résultat est légérement plus faible que celui de G. Lebeau
[Le], la perte sur la régularité des données initiales étant due au fait que

80 ne contréle plus géométriquement €2 en temps Ty fini.

Remarque 4 : les hypotheéses H; et Hy sont évidemment vérifiées si on
n’a que deux obstacles.

Remarque 5 : la dimension n = 3 ne jouant aucun rdle particulier, nos
résultats semblent généralisables au cas n quelconque.

Le plan de I’article est le suivant : dans le §1 nous réduisons le probleme
a un probleme de décroissance exponentielle de 1’énergie, pour la démon-
stration duquel nous adapterons une stratégie inspirée de celle de M.Ikawa
I3] consistant & construire une paramétrixe de la solution de I’équation de
chrodinger. Le §2 est consacré a la construction des troncatures micro-
locales dont nous aurons besoin par la suite. Dans le §3 nous donnons des
résultats sur le comportement des rayons captifs. Ces résultats sont pour
la plupart dus a M.Ikawa [I1], [I2], fI’S] Dans le §4 nous construisons la
paramétrixe dont nous avons parlé plus haut. Dans le §5 nous estimons la
décroissance de notre paramétrixe. Le 86 termine enfin la démonstration
de notre théoréme. Dans ’appendice A nous rappelons quelques résultats
sur le calcul h-pseudo-différentiel et dans ’appendice B nous étudions la
propagation des singularités h® dans Uesprit de Lebeau [L].

Ce travail a constitué une thése de I’Université de Paris Sud (Orsay). Je
remercie chaleureusement G.Lebeau qui a dirigé cette these pour ses nom-
breuses indications et pour la constante disponibilité dont il a fait preuve.






1. Réduction du probléme.

Nous allons réduire la démonstration du théoréme 0.1 & la construction
d’une paramétrixe de 1’équation de Schrédinger avec conditions au bord
de Dirichlet, vérifiant certaines propriétés de décroissance (analogues a la
décroissance exponentielle démontrée par M. Ikawa pour les solutions de

N
I’équation des ondes dans R3\ J 6;).
i=1

1=

On commence par introduire quelques notations.
Soit (e,, A\,)ven la base orthonormée de L%(Q) formée de vecteurs propres
pour le Laplacien —Anpjichlet associés aux valeurs propres A,.

1

Soient p > 1, < p~*'. On note

Fipo={v;pfa </ < pfa™'}
et

Brpa={u€l*@iu= Y wel)
VGFk,p,a

1.1 Définition des opérateurs d’évolution.

Notre point de départ est la constatation suivante :
Soit u solution de
(ihdt — K2 A)u = 0,
(1.1) ulag =0,
uft=0 = Ug.

Nous poserons pour tout k € N, hx = p~F et nous noterons (1.1)p=p, le
systéme (1.1) ol on a fixé le coefficient h = hy.

Soit Tp > 0 et soit ¢(t) € CG°(R) telle que 9|,<7,/3 =0, Y1321y 3 = 1,
Y(t) € [0,1] et 9'(t) positive pour tout t.
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Alors la fonction v = ¥(t)u(z,t) vérifie
(ihdy — R*A)v = ihy' (t)u,
(1.2) ’Ultso = 0,
UIaQ =0.
Soit A(h) : H}(2) — HE() un opérateur dépendant de h comme paramé-
tre, uniformément borné en h pour la norme L? .

L’isométrie (pour la norme L?) I(h): ug — u|=T, peut alors se décomposer
en somme de deux termes I; (h) et I(h),

avec I; (h) défini par

Iy(h) : HY(Q HY(Q

(1.3) 1(h) 0(Q) = Hy()
up = v|i=1,

avec v défini par

(ihd; — R2A)v = ih' () A(R)(w),
(14) ’U|1S0 = 0,

UIaQ = 0.

et I défini de la méme fagon en remplacant A par Id — A.

On a alors
To .
L (z) = / ¥ (s)e=MT=)30 (A(h)[u(s)]) ds

donc comme 1)’ est positive

I (Al z2) < AR L2(0)-
Nous allons montrer que le théoréme suivant implique le théoreme 0.1 :
Théoréme 1.1.— Il existe des réels p > 1, 0’ < a < p~t et Ty > 0 et
une fonction r € C*®°(T*R?), 0 < r < 1, tangentielle prés du bord de Q (au
sens de ’appendice A), nulle au voisinage du bord extérieur de Q (0Q), tels
quesiz € Q, r(z,€) # 1 et |¢| € [a,a™!], le rayon généralisé issu de (z,§)

parcouru a la vitesse |£| rencontre 92 en temps t € [—T1,T1] et tels qu’il
existe une fonction ¢ € C§°(T*Q), 0 < q < 1, vérifiant:
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q(z,§) =0 V[¢| ¢ [o, a7,
gqz,8)=1si z€X et [ €[, a7,

avec X ouvert et X CC T*Q, X vérifiant de plus :

il existe Ty > 0 et M € N* tels que tout rayon généralisé issu de (z,§),
z € Q, |£| € [o,a71] parcouru & la vitesse |€| restera dans X pendant
un intervalle de temps de la forme [nTp,(n + 1)Tp];0 < n < M —1 ou
rencontrera le bord extérieur 002 de 'ouvert ) et restera dans le complé-
mentaire du support de r pendant un intervalle de temps de la forme
[Ty, (n + 1)T]; 0 < n < M — 1. L’opérateur I associé a Op(r) par la
relation (1.3) vérifiant de | plus

(1.5)
Je>0; 3IAeN*, 30 > 0,3C > 0; Vs € [—¢ ; €],
ko > 0, Vk > ko, Vg € Egpa,

Ak
| (Tijh=hy)” IsOP(@)n=hiukllz2 < ChY|lug| L2,

ou on note I, lopérateur ug — u |;=s= Isug, ou u est la solution de
1.1)p=p, associée a la donnée initiale uy et Op(q) et Op(r) les opérateurs
-pseudo-différentiels associés aux symboles r et ¢ comme a I’appendice A.

Remarque: l’opérateur Op(r) est un opérateur de troncature qui permet
d’éliminer a chaque étape la partie micro-locale de I’énergie de la solution
de I’équation de Schrédinger contrélée par le bord extérieur de I'ouvert.

L’opérateur Op(q) est essentiellement technique; il permet de localiser la
fonction u en fréquence dans une zone || € [, a™1] et de se ramener & une
donnée initiale & support compact dans

Nous avons dii utiliser des troncatures réguliéres du type de (1.4) plut()t
que tronquer brutalement a I'instant ¢ = Tp ce qui correspondrait a rem-
placer 9/(t) par é;=1,, afin de pouvoir appliquer par la suite des résultats
de propagation des singularités.

Pour réduire la démonstration du théoréme 0.1 a celle du théoreme 1.1,
nous allons procéder en deux étapes.

la premicere étape consistera a montrer que le théoréme suivant implique
le théoreme 0.1

Théoréme 1.2.— Il existedesréels p > 1,0/ <a < p~letTs >0 et
une foncmon r vérifiant les hypothéses du théoréme 1. 1, tels qu'’il existe o'

a < o < p~! et un entier ky tels que pour tous v > 0 il existe C > 0 teI
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que pour tout k > ko et toute fonction ugr € Ej p o, on a, si uy est la
solution de (1.1)y=p, associée a la donnée initiale ug x,

Ck2 [Vp To] Ty
06) s < S 30 [ [ 1000~ rnana et Tt 5) s

La deuxiéme étape consistera & montrer que le théoréme 1.1 implique le
théoreme 1.2.

1.2 le théoréme 1.2 implique le théoréme 0.1.

Supposons donc le théoreme 1.2 démontré. Les réels o, o, o et psont
donc fixes.

Comme pour tout point (z,£) tel que z € Q, [¢| € [a, a7 ] et r(z,§) # 1,
le rayon généralisé issu de (z, ), parcouru & la vitesse |€|, rencontre le bord

extérieur de 'ouvert 0Q2 en un point non diffractif, en un temps t € [-17, T1]
si r(z,€) # 1, d’apres les résultats de G.Lebeau [L], 83, on sait que si

¢ € C(R) ; supp¢ C [-L, L], on a alors:

Proposition 1.3.— Pour toute suite Uy = (ug,k)keN € Bp,ar , on notera

U= Suk)keN la suite des solutions uy de (1.1),=p, associées aux données
initiales ug . On a alors pour tout U € B, o et tout k € N,

(1.7)
2T,
/d) / |Op(1 —7) uk)|2da:dt < Ch2/ ‘/A |Onuk|*dzdt + O(U, hy).
a0

2Ty
Preuve:(pour la définition de I’espace B, o : cf. appendice B).

Avant de démontrer ce lemme remarquons d’abord que le O ne dépend pas
en fait de U:

par ’absurde, si le O dépendait de U on aurait:
pour tout n € N, il existe U,, € B et k,, € N tels que

2T
/ |Op (1 = 7)(uk, )| > Chz/ /A |Ontk, |2dzdt + nhy,,,
a0

2T,

alors nécessairement (k, ) n’est pas bornée car d’apres 'inégalité de Garding
(voir appendice B),

/Q 10p (1 — ) (ug) Pdz < (1+ Ch)|Jul?

et |lux]l <1 car u € B.
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On peut donc, quitte & extraire une sous-suite, supposer k, strictement
croissante.

La suite
U= (ug);ur=ur, si k=k,,
=0 sinon

fournit alors une contradiction.

1.2.1 Estimation elliptique, relévement et propagation.

Nous rappelons maintenant comment déduire la proposition 1.3 des
résultats de G.Lebeau [L]

Lemme 1.4.— Il existe D > 0 tel que pour tout opérateur h-pseudodiffé-
rentiel Q) (tangentiel prés du bord), a support dans |£| > D, (|€'| > D prés
du bord), pour tout U = (uk)keN € Ep o, 0n a

T
(1.8) /O/Q|Quk|2dxdt=O(U,hk).

Lemme (1.4)’.— Soit x € C§°(R*), x = 1 sur [/, o/~1], alors pour tout
Ue€B,,,

(2 = x)(he Do)y (t)(1 = Q)uell r2(wixay = OU, hi) .-

Ces deux lemmes sont démontrés dans [L], ce sont les relations (8) et
(11) du paragraphe 3.

On se rameéne donc dans un domaine compact de ’espace des phases.

On note

2T,
= / B / 10w u(t, 2)|dtda.
-2T, aN

Lemme 1.5.— Pour tous a < p~! et tout U € B, q,

WF,(U) C & = 7{r € [a,a1],[€|? = 7}, ot 7 est la projection de
T*R3 sur T*0Q + T*Q =T*Q.
(c’est le Lemme 1, §3 de [L] et son corollaire)
(pour la définition de WF, U, cf. appendice B).
Lemme 1.6.— Soit py = (y0,70) = (to, %o, To,&) € Lp N {t = 0} tel que
r(z0,&) # 1, alors il existe un opérateur h-pseudodifférentiel A, elliptique

en po (tangentiel si zo € 0N), une fonction po € C§° telle que po =1 preés
de x¢ et une constante C > 0 tels que

(1.9) Vp>1, a<p !, UE€B,q |[Apour| 2 < C|||url||| + O, he).
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Preuve :

Comme le point pg est contrdlé géométriquement par le bord extérieur de
I'ouvert en temps t € [T}, T;], c’est le lemme 3 de [L], §3.

On en déduit par un argument de compacité la proposition 1.3.
Les relations (1.6) et (1.7) entrainent alors le théoréme suivant:

Théoréme 1.7.— Pour tout v > 0 il existe un entier ko et des réels p > 1,

o’ < p71,C >0et T, >0 tels que pour tous k > ko et tout uy € Ekpa,
on ait

k2 [vo*T]
(1.10) lusl2> < C~ / /  |Onup|2dadt .
P 0 an

1.2.2 Décomposition de Littlewood Paley.
On revient maintenant aux solutions de I’équation de Schrédinger :
(Zat - A)U = 0,
(1.11) u |3Q=0,
u J=0 = uo € Hy ().

Nous allons démontrer le résultat suivant :

Théoréme 1.8.— Pour tout v > 0 et tout € > 0

2y
lull] = / f _|owultdtdz
—y JOQ

est une norme sur H} (), le complété de H}(?) pour cette norme W est

inclus dans Hy ¢ et il existe une constante C > 0 telle que sur W on a

lll = Cllull 2-.

Preuve :

On suit [L], §4.

Si on identifie maintenant les distributions ug € HJ avec les solutions de
(1.11) et si on pose v(z,t) = u(z, hit), on sait que:

il existe p > 1 et o/’ < p tels que pour tout v > 0, il existe ko tel que pour
tout k > ko et tout ug € E ;0 on a

k2 vp*Ty 9
ol < o [ [ jouolPat,
—vp© iy
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donc
kZ vTh
”uOH%2 < Cﬁ/ /A |Onu)?dzdt.
P Jovty JoQ

Or sur E o, les normes p*||ul|z2 et ||u| 3 sont équivalentes.

On a donc :

VT]
(1.12) lull%: < CK? / / |Onuf2dadt.
° —vTy J8Q

Compte tenu de I'invariance par rapport au temps de ||ul| Hi,ona:

3T, > 0, Fko > 0Vv > 0,3C >0,Vk > kgVu € Ek’,p,a”a

2vT
(1.13) ull%r < CR? / / |Onuldadt .
0 0 a0
On note v = 3vTp et Iy = {t; v <t < v-(£+1)}. Soit ¢ € C§°(R)
telle que ¢ = 1 sur [—v/3,7/3], support () C [-7,7], 0 < ¢ < 1 et si

pe(t) = p(t — L) , e%:l e =1.

Pour a € L (R x 09) = H, on pose

loc
ap=pe(t)-a

et
lallm = S‘;P 111,(t) - all L2 (2o x09)-

Soit F'= C§°(R%) et Fp(7) = F(p~2P7).
On notera aussi F, 'opérateur pseudo-différentiel de symbole F,(7) avec la
quantification :

Fy(u)(z) = (%) / ¢i™t B, (r)a(r, ¢)dr .

Lemme 1.9.— Pour toutes fonctions ¢o € Cg"(R} et Yo(t) € C(R)
bornée ainsi que toutes ses dérivées, pour tout N > 0, il existe une constante
Cn telle que pour tout ¢ € Z vérifiant dist (Ip,suppéoe) > 6 > 0 on a pour
tout a € H et tout p > 0

(1.15)

sup [60()Fy ((@),) | ooy < ™2 N 067 () el oll =,
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(1.15)
Ter [0 () Fp (%o(2) - 8 a)p) Il 12 53

< Cnp~?PN=D87N (29) 12 lal| || pol| = -

Preuve :

Nous ne démontrons que la deuxiéme de ces inégalités, la démonstration de
la premiére étant similaire.

bo(t)Fp ((¥0(t)0: a),) ()
= i//e’."(t_S)F(p—z"7')<;50(t)d)o(.«s)goe(s)asa(s,y)dsdr,

v+¢ +oo
/ 3 ”“-s)wwo(s)w(s)aﬁ[F(p’z"ﬂwo(t)]

s=—v+£
a(s,y)
(t—s)Nde
donc
|(Go(t)Ep(Yo(t)s ae)(t, ) /) 2o
, pTPIND 1/2 oo (N)
< O =5 Iolellalln 21 P lolls [ (1 [FDIF(lar

ou la constante C' ne dépend que de N et des normes L> des fonctions
¢g et Yo et de leurs dérivées.

Pour a € H, on peut donc d’apres (1.15) poser
Fy(a) =) Fy(ar),
1

la série étant localement convergente dans L™(R, L?(0f)) d’aprés ce qui
précede.

Lemme 1.9°.— I existe une constante C > 0 telle que pour tout a € H,
pour tout ¥ € C§°(R),

(116) ZOHF L2(IR><BQ) C”zpa”Li(RxaQ)
=
Preuve :

CteZ”F Ya)||2, = Z// 7)|ga(r, 2)[%,

p=0
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or

sup- Z |F,(7)]? < Cte

car dans la série, on a au plus 57;111)5 Ina tormes non nuls si F est a
support dans [a,b] et F est bornée.

Lemme 1.10.— Soient ¢; € C§°(]0,y J ) et 1/11 E C°°(R) bornée ainsi que
toutes ses dérivées telle que ¥, = 1 sur I_{ ULy U

Alors pour tout M > 0, il existe une constante CM telle que pour tout
aEH,bEH,%:aettouthOonait

(L17) 16108 (Fo(@) — Fp($10) | o mmony < Coap™ M b1l
Preuve :
Fy(a) - Fp(y1a) = ) Fy(ar) — F, (1a)e)
1£]>2
et

1 (Fp(a) = Fp($ra)) | < Y lerFp(ae)ll + l161F, ($1a)e) |

lej>2

D’aprés le lemme 1.9 appliqué pour N = M +2 a ¢g = ¢1, Yo =1 et
ab, puis a ¢g = ¢, Yo =1, et ab,on a

Z o) Ep(aolll peo g, 12(00y)
e1>2
1
— —(M 1/2
< Curaap O pllwy ™M 3 i (@20
2
et
Z ”4,01(t)Fp('ll)1a£)“Lm(R , LZ(aa))
|€1>2
_ _ 1
< Coraap WO plly ™M 3 s @0,

|e>2

d’ou le lemme.
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Posons maintenant :
(1.18) x(7) = ITZOF(T2) s Xp(T) = lTZOFp(TZ),
= x(p™"7)
et pour u € H}

(1.19) u € Vect{kéJN Ek par }s

(1.20) xp(D)u = Z xp(VA)aye,,

avec x tel que suppx C]3,2[ et

(1.20) ixi(T) >1 pour 72>1.
p=0

Alors xp(D) commute avec exp(—itAp)
et xp(D)u € Eppar.

Comme ¢ = 1 sur [—v/3,7/3] et ¥ = 3vTy, a donc d’apreés (1.12), si on
note u, = xp(D)u, pour tout p > po,

(1.21) lunlly <8 [ [ loonul
Rxa90Q

(1.22) Onu o€ H et ||Onulln < Cllullp;.

En effet : si v € Cg°,

//ntxa(iat AP = /R,xaa 1 &l

+ // uPu
R, xQ
avec P = [10; — A, 40,] de degré 2.

Lemme 1.11.— Pour tout u vérifiant (1.19)

(1.23) 6nx,,(D)u |aQ= F,,(c’)nu).

Preuve : ) )
Fp(ezt/\) — Xp(\/X)ezt)\’
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donc
(1.24) R0 xp(D)u |5 = $()Fy (),
Soient a = Gnu |5 et ¥ € C5°(R) telle que ¢ = 1 sur [—7,27] .

Posons u = % c’est & dire si

— A o
u—E e uje;,

ij=1
. 1 it/\j
v = Z foje Uj;€j.
j=1"""
Alors on a, en posant b= 9, | 56 d’apres le lemme 1.10 appliqué a a = %

(1.25)
[ @I, o < 2O BOBI, g o) + 2Chr™ "M B,

or
lolle < llvllmy = llullz-,

donc d’apres le lemme 1.9,

(126) Y Ie®Fp(@)ls < Cllball, g o) + 2C30™ "M lully-s.

P2p1
or
N1
[l -e < 3Gl + ol
p=1
avec u_1 = », ae, etug= Y. ase,.
A <1 VX, <apN

?onc)pour tout p; > po, d’apres 1.21, le lemme 1.11 et 1.26 on a
1.27

N 2
1 v _
E:p—z llup %2 SC/ /35 Baul* + Y llupllyy + Chp™ P Ml
— .

p=0 <r<p1

On en déduit que pour p; assez grand (indépendant de V), pour tout € > 0,
il existe C (indépendant de N) tel que

2y
128) Ml <[ [l X lwlly)
' -y /o0 ~1<p<ps
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On voit ici apparaitre la perte de notre théoréme par rapport au ré-
sultat obtenu si les hypotheses de controle géométrique de [L] étaient vé-
rifiées. On pourrait en fait espérer contrdler dans un espace & poids du
type

2\1/2 1 & 2
{astem s x st e 7).

1.2.3 Conclusion.

Pour conclure, on commence par déduire de (1.22) qu’on peut passer
a la limite pour

uy = Z u,,e,,N:)oou € H&
Ay LpN

et que la relation (1.28) reste vraie pour tout u € Hg.

Nous allons maintenant éliminer le deuxiéme terme par ’argument
d’unicité suivant :
Soit N = {u € Hy ;0nu | ;5= 0Vt €] —7,27[}.
Alors > llupll30 est une norme sur N qui est donc de dimension

—1<p<p !

finie.

Nous allons maintenant montrer que ’espace N est invariant par ’opé-
rateur 0.

En effet : soit u € H{, soient vj(t,z) = M définis pour tout h > 0
assez petit.

Si ué€ Netsih < hgalors vy, € N, = {u € H} ;0,u = 0;Vt €
[-=7 + ho,27 — ho]}. On sait maintenant que si on prend ho assez petit

et py assez grand, Y  |lup||%0 est une norme sur Ny, qui est donc de
—1<p<p1 !
dimension finie. On a de plus:

. . 2
ezh)\,, -1 ezh'/\,, -1

llon = vnllnng < T T up
/\vspf

— 0 quand heth' — 0,

donc la suite v est de Cauchy dans Nj, quand h — 0. Sa limite est (au
sens des distributions) ;v qui est donc dans | J, Ny = N.

Donc N est invariant par 0;.
Soit alors u € N ; i0yu = zu

u s’écrit u(t, z) = e~"%v, avec Av = zv; v [aq= 0 ; Onv | 55_,



REDUCTION DU PROBLEME 21
donc v =0 et N = {0}.

On en déduit que ||| - ||| est une norme sur H} et qu’il existe une constante
C > 0 telle que pour tout u € H}

2y
(1.29) iy <€ [ [ joap.
0 —y JOQ

On en déduit alors d’apreés la méthode HUM de J-L. Lions et [L] §5 le
théoreme 0.1.

1.3 le théoreme 1.1 implique le théoréme 1.2.

Nous allons maintenant aborder la deuxieme étape de la réduction de
notre probleme au théoréeme 1.1 : montrer que le théoréme 1.1 implique
le théoreme 1.2.

Supposons le théoreme 1.1 démontré. Jusqu’a la fin du paragraphe 1, les
réels p, a, o/, o et T} sont donc fixés. On rappelle qu’ils vérifient 0 < o/ <
a<p <1, Ty >0eto>0.

On notera pour tout @” < p~1, @’ > 0
Fran = {V §Pk0/1 <VA L Pka”_l},

Epor ={u € L2(Q) ju= Y we}.

VEFy o1

On notera Il o~ la projection orthogonale sur Ej, .

Proposition 1.12.— Il existe p € N tel que pour tout o, a < o < p~1,
il existe C' > 0 tel que pour tout k € N et tout uy € E v, on a

Ak
IADRE ez < ChElluell 2,
avec les notations et hypothéses du théoréme 1.1.

La preuve de cette proposition repose sur des estimations de commutation
et de propagation
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1.3.1 Commutations.

Nous allons montrer qu'’il existe p € N* tel que pour tout o, a < o’ <
p~ 1, il existe C > 0 tel que

Ak 4
(1.30) (1) Rty © Mo llczagay) < CBE.
Pour on montre I'inégalité analogue sur ’adjoint
* * Ak+
(1.30) (()F2KFP 0 e ) = i 0 (T)jzn,) 7.
Orona
Lemme 1.13.— L’opérateur I{ est défini par la construction suivante

Soient v/, v’ telles que
(ih0; — R2A)u' =0,
u' =T, = Uf)a
v |ag =0,
(1.31)
(4hdy — K2 AW = —ihy)'(t)Op(r)*u/,
v |i>1y =0,
v' |ag =0,
alors Ifuy = v’ |4=o.

Preuve :
On reprend la notation de la définition de I; , alors

ihat/ vi'dr = /hZAva' + ihy' (t)Op(r)ud — vh®Ad'dz
Q

= +/ih1,/)'(t)u0p(r)*u’dw
(1.32)
= ——/u(th — ihdt)v'dx
= —ihat/uﬁ'dm

donc [ v’ + ut'dz est indépendant du temps.
Q
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Pour ¢t =0 et t = T, on obtient

(Iyug, ug) = (uo, V' |t=0) -

L’opérateur I} est donc un opérateur du méme type que I, on va donc
pouvoir appliquer les théoremes de propagation de 'appendice B.

On rappelle qu’on a noté a 'appendice B

B ={U = (uok)keN ; Yk ok € Bk pa ; ||uokllr20) < 1}

Nous commengons par montrer que les opérateurs (I1);_,, et Ilxq
“commutent presque” :

Lemme 1.14.— Pour tout 3 et 81 tels que o < 8 < 1 < p~! et pour
tout n € N, il existe C,, tel que pour tout k € N,

(1.35) 1Tk, ()5t % — Mg, (15 Tk gl 12 < Cuhip
(1.35) MLk g, (I)3EAY — T g, (1) 7252 Tk | 12 < Chif
Preuve :

Démontrons par exemple la premiere inégalité.

Nous allons montrer que pour tout v < 1 et tout n € N il existe une
constante C,, > 0 telle que pour tout 3 tel que o < 8 < p~!, en posant

B'=p-(1+h])ona
(1.30) T (i () < Gl

En effet :

soit ug € Ek’ﬂ,

ithp v

uy = Luye, = u = e Uy e,.

Posons H,t slfu = Ywv,e, (projection orthogonale sur I'orthogonal de

Ek,p,8)
alors

(ihkd; — WA = —ihy! (1) Setth e v 4, Op(r)*e,,
= b, (C_ihk'\“tvu) — —’(/)l(t) Zeithk(/\v—/\u)uy(op(r)*eweﬂ),

v

To .
= v,(0) = /O () S et =My (Op(r)*e,, e.) 13 (0.
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On integre par parties en ¢ et on obtient donc en utilisant (1.37)

lvu(0)] £ Cn Z (h_klj\u_l——k,l—l) (1+ Chy).

ueFk,p:

Or pour v € Fi g et p ¢ Fy 5 on a

VA = VAl > ChR!
donc comme v/, > B'h;?

o = Aul > ChIk;?

c

ﬂ{/\,, < —.,} < Ch?
hi;

d’apres la formule de Weyl.

D’ou le résultat si on prend n assez grand.

Nous avons utilisé ici que Op(r) est borné indépendamment de h (car les

opérateurs h-pseudo-différentiels d’ordre 0 sont continus pour la norme L?).

On a en fait plus précisément I'inégalité suivante (inégalité de Garding) que
nous démontrons a ’appendice A

3C > 0; [[(Op(r)a=h )22 < (1 + Chi),

(37 3C > 0; (081 = nm)lle < (1+Chi),
donc
(1.37)’ 3C > 0; |(I1)h=nillz2 < (1 + Chy),

3C > 0; [|(I2)r=hsll L2 < (1 + Chy).
On a alors
(1.38

1Tk, 8, (IR LAY = Tay, (1037 g

= Tk s, (15L5; o (Td ~ Ty )|

= [Tk, (11 )5 E57 o Mg

< Mk, o (ERERST) o (M gagazy + Mepa4ay) © ()n=ni gl

< (14 Ch)P*4¥=1C, 2 + ||k, (L)FER T 0 Tk syl X (14 Che)
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<.
< [Ak X Cnhz + ”Hk»ﬁl (Il)h=hk ° Htﬂ(l“f-hZ)Ak”] X (1 + Chk)Ak+p_1
< CLh!

Nous avons donc démontré le lemme 1.14.

1.3.2 Propagation.

Compte tenu de ce lemme, nous pouvons donner un sens évident au
front d’onde d’ordre o OF et au.front d’onde W F}, de suites de fonctions
de la forme

(1.39) U=1I7 o (If)***+Puq,

ot AEN, peN, (ur)keN € Bpor (@ < & < p~!) et o on note
Iug(z,t) = v'(z,t), v’ étant la solution de (1.31),=p, associée & la donnée
initiale uy = ug x puisque compte tenu de I'inégalité de garding si U est de
cette forme alors il existe V = (vr) et C > 0 tels que ||vk||z2(n) = O(hY®)
et C(U-V)€B,q.

On déduit des lemmes B6 et B7, que si on note g(s, po) le flot sur T* (Ry x
Q) = T*(Ry x Q)UT*(O(R; x )) orienté dans la direction des temps positifs
on a

Lemme 1.15.— Pour tout py € T*(Q x Ry) et tout U =, (uor)keN €
B, on a

po € OFY (I} Jh=hy )uok) N {t = 0}
= 3s € [To/3,2T0/3] 9(s, po) € OFy (u') N {t = s}
et comme OFf (u') est invariant par le flot
g(T(), po) € OF:(UI) N {t = To}

De plus il est clair que le lemme 1.15 reste vrai si on remplace ’hy-
pothése “U € B, " par 'hypothése “U est de la forme (1.39)”.

Si on note p = (t,z,7,€) p— (5,0,0,0) = (t — s,z,7,£),on a

Lemme 1.16.— Pour tout o/; a < o' < p~! et tout pg € T*(Q x Ry) et
tout (Uo,k)k € Bp,all

po € OFF (I )h=hy © (1131, uok) N {t = 0}
= 9(pTo, po) = (pT0,0,0,0) € OF (I )=, o) N {t = 0}.
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Preuve:
po € OFZ((If )h=h, © (11);(=p;),kuo,k) N{t = 0} entraine d’aprés le lemme 1.14
9(To, po) € OFY (L (11 )h=, Juo.k)-

Or par construction les opérateurs I ((I§)?~1)ug et (ff‘)((]{)g;}tkuo,k)(t—
Ty, -) coincident au voisinage de ¢ = 0 puisque 3’(t) = 0 prés de t = 0, d’out
le lemme.

Nous revenons maintenant a le démonstration de la relation (1.30).

Il suffit maintenant, d’apres le lemme 1.14, de montrer que pour tout o
tel que @ < o < p7!, il existe une constante C > 0 telle que

(1.39) (IR M T o || < CRE.

Soit u = (uk)keN € B.
Nous allons montrer que si M est ’entier introduit au théoréme 1.1 et pour
tout o’ tel que @ < o’ < p~! on a pour tout (ux)r € HE(Q); |luk|| <1

(140)  OFY ((Thany) o IREGA" o M) N {t =0} =0.

En effet, soit p € OF¢ ((lti*)h._.h,c o (Ii");:’l:‘*"lx:k—l o H’“*"”uk)keN N {t=0};
alors d’apres le lemme 1.16 pour tout [ =1,..., M

9(ITo, po) — (175, 0,0,0)

€ OF; (T, o (It ™4 0 M g} 0 {2 = 0},

Or, d’aprés ’hypothése faite sur les troncatures g et r, il existe un entier
m € {0,..., M — 1} tel qu’on ait
(141)I ﬂ-(z,f)(g(mT07p0)) € {q = 1}7

ou

(1.41) g(t, po) € Int({r = 0})Vt € [(m — 1)T,, mTy)
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car d’aprés (1.35) et (1.35)’ on a
OF (I )nmhs © (I M+ 461 0 Ty, ")
= OF¢ ((f;)h=hk oMy o (I)M =1+ Ak)pen, 0 n,m,,u)
c{rele®a™] ;¢ =7} C {l¢| € [v,a7']}

)

d’apres le lemme 1.14 et [L], comme o < o’ (car OFZ (u) C W Fy(u)).
Etudions d’abord le cas (1.41):

on démontre comme le lemme B7 que si g(¢,p0) € Int{r =0} pour tout
t € [(m —1)To, mT;), on a

g(mT07 pﬂ) - (mT07 0, 07 0)

o (T \* - Ak—m—
¢ OF (Tian,) o (IREET™ " o i) N {2 =0}
Le cas (1.41)’ n’est donc pas possible, on a donc nécessairement (1.41).

On choisit un entier m vérifiant (1.41).

Soit p € C§°(R) , ¢(0) =1 et ¢ a support assez petit tel que sur le support
de o,

U = Uewen = (W, o (320, ™7 o Tk arue)een
vérifie
(hi0y — hEA)Uy = 0,
Uk le=o = (I1)MFAR=™)), 0 Tk o U
(c’est possible car la fonction 3 de (1.31) vérifie 1) = 0 au voisinage de 0).

On pose
PU}, = ¢(t)Op(q)Uk

1 \° [ iteprel/n
=¢(t) (mk) / el W heg(z, €)Ui(y, s)dyde .

Nous allons montrer que

|PUk|lL2(me 0y < Chy,



28 N. BURQ

ce qui impliquera g(mTy, po) € OFZU et donc que

o Tx *\(M+Ak—
OF; (T)a=h) o (IS 0 o), 0 {t=0}=0.

D’apres le théoreme 1.1 :
il existe un € > 0 tel que pour tout s € [—¢, €]

I(IHA*™) oy 0 I, 0 Op(g) 0 Tk a|2() < ChY.
Or au voisinage de t = 0
(1.42) It = LI,

ot on note I; 'opérateur défini au théoréeme 1.1. Comme Op(q);_;,, =
Op(q)h=h, + O(hi) (d’apres Pappendice A car le symbole g est & valeurs
réelles), on en déduit en passant a I’adjoint que ||IIx o 0 (PUy)| 2 < Ch{ si
le support de la fonction ¢ est assez petit.

Il reste donc a majorer

(1 = k) o (PU)]|-
D’apres le lemme 1.14 pour tout ¢t < Tp/3 et o tel que a < a; < o,
U, = Hk,qu’c + O(hzo)

donc
(1 = Tk ,a) (PU = (1 = Tk ) PTlk 0, Ukl + O(REY).

Si on a pris dans la définition de PU le support de ¢ assez petit, alors sur
ce support, U vérifie (ihxd; — hiA)u =0, donc

(ihkat - hiA)(P o Hk,a1 Uk)
= [lhkat - hiA’ ‘POp(q)]Hk‘,a] Uka
= hkd)(t)RHk,a] U

avec ||R|| < C et supp % C supp ¢.
On en déduit comme a la démonstration du lemme 1.14 que

(1 = Mk,a) 0 P o Hg o, Ukl L2(r, x02) = O(RF)-

Nous avons donc montré que

0}71;7 ((E)h:hk o (Ii“)glg’:kl-i-Nk) o Hk,a”“) =0.
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Pour tout o' tel que o < o

< ", en prenant I’adjoint de (1.35) on
obtient

(I;(p-l-Ak))h,:hk o Hk,a” = nk:,a”' [¢] (I;(p-'-Ak))h:hk [¢) Hk,a” + O( 130)

On en déduit comme dansiL], en utilisant (1.42) et en se ramenant
d’abord a un domaine compact de ’espace des phases que

I((T2)z, © (IF)(M + Ak) = D)=ty 0 Mg arul| < CAE

donc
I((I7)(M + Ak))p=h, 0 g arul| < Ch

On obtient par ’absurde comme & la proposition 1.3 que la constante C est
indépendante de la suite U choisie. D’apres le lemme 1.14 on a donc pour
tout o’ tel que a < o’ < p~1

[Tk, © (I:(p+Ak))h=hk|| < Chg.

En appliquant encore le lemme 1.14 on obtient (1.39) ce qui termine la
démonstration de la proposition 1.12.

1.3.3 Conclusion.

Avec les notations du théoréme 1.1, quitte & prendre une constante o
plus grande, nous nous trouvons maintenant dans la situation suivante :

—I(h) est une isométrie

—I1(h) et I(h) sont deux opérateurs de norme inférieure & (14 Ch)
(d’apres I'inégalité de Garding)

-IL+I,=1.

L’opérateur I; vérifie de plus la relation

Jp>1, a<p, C>0,0>0k >0AeN"; Vk2> ko
(T2, © Meall < ChE.

On en déduit :

Lemme 1.18.— Pour tout o tel que a < " < p~! il existe un entier
ko > 0 et une constante C' > 0 tels que pour tout k > ko et tout ux € Eg o1,

Ak
lukllz < CkY Iz (ux(nTo)) II7:-

n=0

Preuve:
llullzz = 1 T4%ug | L2

)
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Nous allons montrer par récurrence sur n que pour tout n < Ak, on a
n
lukllze < D I(T)nmny (D ERPuel| 2 (1 + C R)P~?
p=1

+ N F)Ran D Ehy el 2 -

Preuve:
-n=1

ekl < (T2 h=hi (D aty burll + (I hmhi (D25 Luk]| -

~Supposons la relation vérifiée au rang n, alors
n
Ak— - Ak—(n+1
il < D NDREFuillzs (14 C P 4 I(T)REs (DRl Vsl
p=1

Ak—(n+1
+ ”(Il);:=hk(IZ)hzhk(I)h=h’E + )uk”.

Comme ||([1)j-4, |l £ (1+ Ch)", on en déduit la relation au rang n + 1
donc
Ak
llull < (CZ |(Z2)h=ni (wi(pTo)) || L2 + Chi!lﬂkll) :
p=0
En appliquant ’inégalité de Cauchy-Schwarz, on obtient le lemme 1.18.
Nous montrons maintenant le

Lemme 1.19.— Pour tout o tel que o < o/’ < p~ !, il existe C > 0 tel
que pour tout ug € Ej p o1,

To
(I )hmnyuel3e < C / 10p(1 = rYux(z, )|Zads.
0

Preuve :
Soit vy solution de

ihd; — K2 A v, = ik (t)Op(1 — r)(uk(t, 2)),
vk Jop=0

Wk li<0=0
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On a

To .
ve(To,z) = Y’ (5)e” To=9)Bbirichiet Op(1 — r)uy(s, z)ds.
0

Comme par définition Iyur = vi(T0), on obtient le lemme 1.19.

Appliquant alors le lemme 1.19 aux instants Ak, 24k, - - -, [v(p*/Ak)) Ak, et
utilisant la conservation de |[u|[z2 en temps, on obtient dd’apreés le lemme
1.18, le théoréme 1.2.






2. Construction des troncatures micro-locales.

Nous noterons dans toute la suite de cet article I' = | J, 86; et T'; = 96;.

lous allons dans ce paragraphe construire des troncatures r et g vérifiant

3S

hypotheses du théoreme 1.1.

.1 Définitions, propriétés géométriques.

)éfinitions 2.1.—

On notera H(z,€, o) le rayon généralisé se réfléchissant sur 00 (© =
R3\ U#;) issu de (z,£,ty), paramétrisé par le temps t.

On notera pour tout i = 1,---, N et tout point € I';, n(z) la normale
a Dobstacle 6; dirigée vers I’extérieur de obstacle.

On posera p(z,§) =&, siz €O ousiz € 90 et £ - n(z) > 0;

p(2,€) = € — 2n(z) - &)n(c) sinon. .

On notera 7o(z,€) = inf{t > 0z + tp(z,&) € 00}.

On notera Lo(z,£) = {z + 7p(z,8) ; 7 < 70(z, )}

On notera X(z,£) = z + 1op(z,y).

On notera E}(z, &) = p(X(z,£),§).

On peut recommencer ces opérations et définir
Li(z,€), iz, &), X(z,£),Z(z,€) tant que 7;_;(z,€) < oo.

On peut faire de méme pour les entiers négatifs ¢ en partant dans la
direction p(z,—£).

On notera pour tout réel t:

Xt(z,f)zX"(z,f)-i- t_ZTJ’(‘Taé) E,‘(Z‘,f)
j=0
Ei(z,€) = E'(2,8),

si
i i+1

te |y 7i(2,8); ZT;‘(L&) :

=0

- On notera 0d, X (z,£) le q-uplet (ji,- - -, jq) défini par X*(z,&) € Tj,.
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Nous rappelons le lemme suivant di a M.Ikawa ([I3], lemme 3.1) :

Lemme 2.2.— Pour tout « tel que 0 < a < 1, il existe §; > 0 et dg > 0
tels que pour tout i = 1,..., N et tout (z,£) tel que z € T'; et |¢| € [, a7 }],
si X!(z,€) € T'j alors

—n(X(z,€)).£ < & = Li(z,€) N {y; dist(y, #10") <do}=0.

Preuve:

Soit z € I';. Si n(X'(z,£)).£ = 0 et si X%(z,£) € T existe, alors
nécessairement j, # j et X! € Conv(6; U6j,), ce qui est absurde d’apres
I’hypothese H;.

On en déduit le lemme 2.2 par un argument de compacité.

Lemme 2.3.— Pour tout a , 0 < a < 1 il existe §; > 0 et dy > 0 tels

que pour tout j =1,---,N siz € T; et |¢| € [, ™), si —n(z).£ < 8] alors

le rayon issu de (z,&) ne rencontre pas un dy-voisinage de ';1,0,‘ soit dans
i#j

le passé soit dans le futur. On notera (P1;) cette propriété.

La preuve de ce lemme est identique a celle du lemme 2.2.

Soit (Us, k;)ier un recouvrement fini de Q vérifiant la propriété (A.5).
Soit (p;) une partition de l'unité associée a ce recouvrement. Nous sup-
poserons de plus qu’au voisinage de I" les fonctions ¢; sont indépendantes
de la distance d(z,T") du point = considéré & I' et que si U;(\I' # 0, les
coordonnées k; sont des coordonnées géodésiques normales (en particulier
ki(z), = dist (z,T)).

On déduit du lemme 2.3 par un argument de continuité le lemme
suivant:

Lemme 2.4.— Pour tout o/, 0 < o/ < 1, il existe 6y > 0 et € > 0 tels
que pour tous k = 1,---,N et j € I et tout (z,§) € TQ = {(2,¢) €
T*R3; 2z € Q} tels que = € supp(yp;), dist(z,Tx) < € et [§] € [o/,a'7]
et si on pose (y,n) = (kj(:c),tdkj_l(ﬁ)) ( (,m) = (Yn,y'smm,n’)) alors si
|'dk;(ns,0)| < 61, le rayon issu de (x,&) vérifie la propriété (Ply).

Preuve : Pour z € ' le lemme 2.4 est juste une écriture en cartes locales
du lemme 2.3, on conclut par compacité pour dist(z,[') < € si on prend €
assez petit, quitte & prendre une constante é; plus petite.
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2.2 Construction de la troncature r.
Nous fixons maintenant la constante o/ jusqu’a la fin du paragraphe 2.

On remarque que nos constantes §; et ¢ ne dépendent pas des fonctions ¢;,
on pourra donc supposer de plus que la partition de I'unité (p;) vérifie la
propriété suivante:

Pour tout ¢ € I, si supp(¢;) NT # 0 alors supp(p;) C {z € R?; dist(z,I') <
€/2}, ou € est la constante du lemme 2.4.

Soient « une constante telle que o/ < a <1 et g; > 0.

Pour tout j € I, on peut définir une fonction R; € C=(T*R3), 0 <
R; <1 vérifiant :

- Sisupp (¢;) NI =0,
Rj(y,n) =1 si |(‘dk;)ir (M) € [y @], y € k;(supp(e;))

N
et k'j”l(y) € Conv(U 6:),

i=1

=0 56 |("dk;)=1 (4 (M| € [, 0" ] ou y ¢ kj(supp(p;)) + B(0,1)

N
ou k;’l(y) ¢ Conv(U 6:) + B(0,¢1),

i=1
R; € C°(T"R®) et supp (R;) C {(u,m); [(‘dk;)i-r () ()] € [, 0’1}

- Sisupp (¢;)NT # 0 et pour €2 > 0 et €3 > 0 deux constantes que nous
fixerons par la suite,

Rj(y,n) =0 si yp > € ou si yp, < —2¢5 ou si y ¢ kj(supp(yp;)) + B(0,1),
=0si — 26 <yn <€ et |("dkj)-10,(n,0)] 2 a —e3,
J

=1si —ea<y,<é€/2et |(’dkj),c_-1(y)(n',0)| < o — 23,

ou ¢ est la constante du lemme 2.4.

On supposera que R;(y,n) ne dépend que de (y,7’'), que R; considérée
comme fonction de (y,n') est dans C§°(R® x R?) et qu’au voisinage de
yn = 0, R; est indépendante de y, et qu’il existe une fonction g;(y) telle
que 0 < Rj(y,n) < gj(y) <1 et au voisinage de ' = 0, R;(y,n) = g;(y)-
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2.3 Quelques propriétés des troncatures.
Soit €4 > 0 que nous fixerons par la suite.

Comme I’enveloppe convexe fermée conv | J; 6; de 'union des obstacles est
incluse dans 2, il existe une fonction § € C{,’°(§) telleque0<g<1,g=1

sur conv U#f; et § = 0 sur 80+ B (0,e4) si on prend la constante ¢4 assez
petite.

11 existe des constantes a, 0’ < o < 1, Ty > 0 et £3 > 0 telles que la fonction
r(z,6) =q(= Z«pz )Ri(ki(2), ‘dk (€))
vérifie la propriété suivante.

Propriété 2.5.— Pour tout (z,£) € T Q tel que r(z,€) # 1 et [€] €
[or, a1, le rayon issu de (z,£) rencontre le bord extérieur de I'ouvert, 8,
en tempst € [-T1,T1] .

En effet :

r(2,€) # 1 &35 Ry(ky(2), dk () # 1 et p;(a) #0
ou g(z) # 1.

Dans le premier cas, si on pose (y,n) = (kj(z),' dk;'(£)), comme |{| €
[@,07'], supp () NT # 0, 0 < yn < €/2 et |'dk; ("dk;'(€)',0) | € [o -
263a |£”7 on a
€ Lo
= |tdk; (’dkj_l(f)’,ﬂ) | — a—2e;

donc )
|n(z) ' E' < 6(0’, E3)‘£| <a” 6(0/’ 53)
avec 6 fonction de « et £3 qui tend vers 0 quand o tend vers 1 et €3 vers 0.

Donc si o est assez proche de 1 et 3 assez proche de 0, on est sous les
hypotheéses du lemme 2.4. Les constantes « et €3 étant ainsi choisies, T} =

diam Q x o~! permet alors de conclure.

Dans le deuxiéme cas, comme z ¢ conv | J; 0;, la propriété est facilement

vérifiée.

De la méme fagon, on peut choisir « et £3 tels qu’on ait la propriété suivante:
Propriété 2.5°.— Il existe 6 > 0 et Tp > 0, tels que pour tout i =

-, N, tout zg € I'; et tout & tel que |£] € [a,a™!], si =6 < n(z)-£ <0
alors le rayon issu de (zo,&o) est resté dans le passé dans le complémentaire
du support de r(z,—&) entre les points (zo,&o) et (2o — 4T0&o,&o)-
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Il suffit en effet de prendre 6 et o tels que —é < n(z) - € < 0 implique
|(*dk;) ((tdkj_l)k-]-(z) (fo)’,O) | > a — &3 au voisinage de zg, on peut alors
choisir Ty > 0 assez petit qui vérifie la propriété 2.5,

On fixe a partir de maintenant la constante « et on choisit p > 0 tel
que a < p~ L

Remarque 2.5’.— La fonction r est indépendante de la distance de z &
I' au voisinage de I'. On en déduit donc que pour tout x € I' et tout £ tel
que || < C, la fonction

t €le, el r (Xi(z,€),Z4(z, €))
est de classe C*° avec des normes CP indépendantes de x et & pour tout p.

On choisit une constante €5 > 0 que nous fixerons par la suite. Il existe une
fonction go(z,&) € C(T*R3) telle que

qo(z,€) = 1 si dist(z,00) > 2e5 et si |¢] € [, (a) 7],
=0 si dist(z,09Q) < 5 ou si |¢] & [, (o).

Soit q1(z,&) € CP(T*R3) telle que
- al@-9 =0si o= €5 72000

- gz, =8 =1si{z—71€5 T ZO}H(U (0,-+B(0,60/2))) # 0.

i=1

C=

(6; + B(0, 60))) =0,

1

> i

On pose
q(.’ll,f) = qO(xaé) X ql(zvg)

Remarque 2.5”.— On déduit du lemme 2.3 que si g(z,—€) # 0 et si la
droite issue de (z,£) rencontre dans le futur 6;, alors on a

{z4+7EY2,&); 7>20; z€l;, 0> n(z) > —61}mU0j=0
i
et
Az+7E; 720, zEG,-}ﬂUGj:(I)
J#i
(c’est a dire que la zone d’ombre de I'obstacle f; associée a la phase incidente

%{ ne rencontre pas |J ;).
J#1
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Nous allons montrer qu'il existe des constantes €4 > 0 et €5 > 0 telles que
les fonctions r et g vérifient les hypotheses du théoréme 1.1 (les constantes
@, o/ et g3 sont fixées vérifiant les hypotheses des propositions précédentes).

Il reste & montrer la propriété suivante:

Propriété 2.6.— Il existe un temps T} et une constante M tels que pour
tout point (z,€) € T"Q tel que || € [o, a1, le rayon généralisé issu de
(z,€) parcouru & la vitesse || a rencontré le bord extérieur de ’ouvert 65
en temps t € [—4MT},0] ou est resté dans le complémentaire du support
de (1-q) pendant un intervalle de temps de la forme [—4nT; —4(n — 1)T})
pour un entier n € {1,...,M}.

Preuve
Si on prend Ty > 0 et

8T}

< min{ inf R {dist (z,y) x a}
z€0;+ B(0,e5),i=1,...,N, y€dQ+B(0,e5)
e!

'3 min, ; {diSt (9,’, Gj)}}

et M > Z—di"‘—m%},i";l— +1, alors si le rayon ne rencontre pas le bord de ’obsta-

0

cle pendant intervalle de temps [0, MTg], c’est qu’il rentre dans conv(U;0;)
et qu’il rencontre au moins deux obstacles consécutivement. Comme les
obstacles sont strictement convexes, si on prend €5 assez petit, le rayon
ne peut rester dans un e5-voisinage d’'un obstacle que pendant un temps
arbitrairement petit (dépendant de 5 et du minimum des courbures des
bords), qu’on peut donc supposer inférieur a Tg; il est donc resté entre les
deux obstacles dans le complémentaire du support de (1—g) (car entre deux
obstacles g; = 1) pendant un temps au moins égal a 677 et est donc resté
dans la zone gp = 1, ¢ = 1 pendant un intervalle de temps de la forme
[-4nTy; —4(n—1)T}] pour un entier n € {1,..., M'}. D’autre part si le rayon
a touc?lé le bord extérieur de I'obstacle, comme r est identiquement nulle
au voisinage du bord de ’obstacle, il est resté dans le complémentaire du
support de r pendant un intervalle de temps de longueur fixe ( dépendant
de la constante €4 de la définition de la fonction §).

Nous avons donc montré que les fonctions r et g vérifient les hypotheses du
théoréme 1.1. si on prend 0 < Ty < T}, Ty assez petit et M assez grand (en
fonction de Tp).

Nous allons maintenant montrer une propriété supplémentaire de la fonction
r:
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Lemme 2.7.— Il existe 0 < Top < T}, €2 > 0 et &6 > 0 tels que pour tout
z €T et tout £ € [o/,0/7] tel que E.n(z) > -6, le point X(t) = (z +

t€,&) est resté dans le passé dans I’ensemble {(y,n); r(y,n) = 0} pendant
un intervalle de temps de longueur supérieure & 4Ty, [—to — 4Ty, —to] et

entre les instants t = —tg — 4Ty et t = 0, il est resté dans ’ensemble
{(,m); a(y,m) =0} .
Preuve:

On va commencer par montrer la premiére partie de ce lemme (celle con-
cernant la troncature r)

On a le lemme géométrique suivant:

Lemme 2.8.— Pour tous j=1,---,N,C >0, 6 > 0, il existe 6’ > 0 tel
que pour tout x € T'; et tout & tel que €| < C et n(z). > 6, si on note
y le deuxiéme point d’intersection de la droite D(z,) avec I';, alors on a
—n(y).£ > &'

La preuve par ’absurde est évidente.

Par contraposée on en déduit que la meilleure constante 6(6) telle que pour
tout z € ' et tout £ tel que |{| < C et 0 < n(z).£ <6, on ait:
0< —n(y)£ < ¢
tend vers 0 quand 6 tend vers 0.
On peut maintenant démontrer le lemme 2.7.

On fixe des constantes 6 et 6y que nous préciserons plus tard. On a trois
cas :

D _s<& n(@) <0
i) 0<¢-n(z) < b
iii) 6o < &-n(z)

Le deuxiéme cas se rameéne au premier en appliquant le lemme 2.8 si on
prend é¢ assez petit.

Le premier cas est une conséquence de la propriété 2.5’.

Il reste & étudier le troisieme cas. C’est pour ce cas que nous allons ajuster
la constante €5 de la construction de 7 que nous n’avons toujours pas fixée.

Soit 6; 'obstacle sur lequel est situé le point z, soit y le deuxieme point
d’intersection de la droite D(z,&) avec ;, soient n > 0 et 8, = {z €

0; dist(z,060) > n}. Alors 6, est un convexe (non vide si 7 est assez petit).
Soit 2’ (resp’ y’) le point de 89, intersection de 86, avec la droite D(z, &)
situé le plus proche de z (resp’ y). Alors on a ||z — 2’| < C(n) avec C(n)



40 N. BURQ

ne dépendant que de 6y et du minimum des courbures sur I et tendant vers
0 quand 7 tend vers 0. En effet, si on fixe le point z, cette relation est
évidente et pour avoir la relation pour tous les points z tels que n(z).£ > 6,
on fait un raisonnement par ’absurde comme précédemment. On a la méme
relation pour ||y — ¥/|.

On démontre maintenant par l’absurde la premiére partie du lemme 2.7
dans le cas iii) si on prend la constante e de (2.1) assez petite.

Comme dans tous les cas on est resté entre les instants t = —tg — 47 et
t = 0 dans §; + B(0,4Tp(c/)™!), on en déduit qu’on peut choisir Ty > 0
vérifiant le lemme 2.7.

On supposera de plus par la suite qu'on a Tp < $ta et Tp < o



3. Quelques résultats sur les phases
et les transformations de billard.

Les résultats de cette partie sont pour un certain nombre démontrés
(parfois sous une forme plus faible (n = 2 obstacles) par M. Ikawa dans [I1]
[I2] et [I3]. Dans ce cas, nous rappellerons les démonstrations données par
M.Ikawa (éventuellement légérement modifiées).

Dans ce paragraphe on notera « une constante strictement positive et
strictement plus petite que 1 qu’on pourra éventuellement augmenter un
nombre fini de fois.

Définitions 3.1.—

- On appellera fonction phase toute fonction ¢ définie sur un ouvert Y de
classe C* jusqu’au bord de 'ouvert U telle que |[Vp| = 1.

- On appellera front d’onde de ¢ les surfaces Co(z) = {y ; o(y) = ¢(z)}.
- On dira que la phase ¢ définie sur I'ouvert U vérifie (P) sur I'; si :

i) les courbures principales de Cyp par rapport a la normale (—Vy) sont
positives en tout point de U .

ii) {y+7Ve(y) ;7>0;y€UNTj; Vo(y)-n(y) >0} D UG@.
L£5

iii) pour tout A € R les ensembles {x € U ; p(z) < A} sont vides ou
convexes.

-Soit 61 > 0. On notera I'p(¢) = {z € T ; —n(z).V(z) > 6,1}

On notera U,(p) = U {XY(z.Vp)+ 7 EY(2,Vyp) ;7 > 0}
X1 (z,V;)€ETp(w)
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3.1 Construction des phases réfléchies.

Proposition 3.2.— ([I3] lemme 3.5). Il existe §; > 0 tel que si ¢ est
une phase vérifiant (P) sur I';, alors pour tout p # j on peut définir, sur
Iouvert Uy (), une phase ¢, vérifiant (P) sur T',, par la relation :

(X (2, Vo) + 7 ENz, Vo)) = o(X (2, Vo)) + T

De plus pour tout zo € Uy() N ﬁ, les courbures principales de la surface
Cy,(x0) sont supérieures en tout point & une constante x > 0 ne dépendant
que de la géométrie de 'ouvert.

Preuve : On choisit la constante 8; assez petite pour qu’elle vérifie les
lemmes 2.2 et 2.3. Nous allons montrer que les points i), ii) et iii) de la
définition 3.1 sont vérifiés.

i) Soit 9 = Xi(z,Vep). Nous allons montrer que les courbures princi-
pales de Cyp,(z0)) sont supérieures & 2L{(z), ot K (zo) est le minimum des
courbures principales de I" en zg :

Prenons un systéme de coordonnées tel que :

0
0 In,y(0) =

n(zo) =

o= Oo

1
0 09,y(0) =
0

(3.1)
T ={y(n) sn € U CR?}, y(0) = xo.
Soit w un systéme de coordonnées de C,(zo) tel que

{w(o) ;0 € U} = Cy(20) ,w(0) = 2o ,
6 w(O).aa,.w(O) = (5,"]',

(3.2) o
3o Z(0) = K;05,0(0) avec i(0) = Vip(w(a)),
ou K, et K, sont les courbures principales de Cp(zp).
Alors
(33) Cop = {7(0) = y(n(0)) — L(o)r(0)},
avec

r(o) = i(o) — 2{i(0)-n(y(n(0)))}n(y(n(2)))

ot n(o) = (m(o),n2(0)) et £(c) sont déterminés pour tout o € U par

(3.4) y(n(o)) = w(o) + £(o)i(o)
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On a

On peut supposer

sin v
0

COS v

~i(0) =

Quitte a permuter o; et o9, il existe 6 tel que

d —cos fg cosv d sin 6y cosv
(3.5) Z20)=| sinfp , ——(0)=| cosby
9o, cos @y sinv 9o —sinfy sinv

Différentions (3.4) par rapport & o;
0n,Y05;m + 0n,Y0s;m2 = O5;w + (05, €) @ + £0s;1
or £(0) =0 ; on a donc on a donc en utilisant (3.5)
(3.6) 95,£(0) = tgucosby , 8,,¢(0) = —tgusinby
et

0oy Osy™ _fcosv™! 0 —cosfy sinfg \ def
(3.7 (601772 05,12 a=o_ 0 1 (sin&o cosﬂo) =T.®.

Différentions la relation 7(co) = y(n(o)) — €(0o)r(o) par rapport a o;.

En utilisant (3.6) et (3.7), on obtient

sinv 0

cosv 0
(3.8) (01T 5 00yT) gmo = 0 110
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Soient K| et K les courbures principales de I' par rapport & —n(zg) au
point zo. Soit ¢ l’angle de 0,,y(0) par rapport & la direction principale
correspondant a K;.

Alors
(3.9) (O n(y(m)) 50nan(y(M))) =g = (On,y 3 O y) UK Y
avec '
_ (cosv siny . _(K; O
(3.10) U= (Siw Cosw) et K = ( 5 Ké>.
Donc
(9o, (y (1(9))) 95, (n(y (1(9)))))o=0
(3.11) 1 0Y),
= (Opn , On,n)n=0(0e,Mi)ijo=0= | 0 1| WKITO.
0 0
Or
(3.12) Og;1 = 05,1 — 2(05;i.n)n — 2(i.05;n) — 2(i.n)0s;m,
et
. ' [ cosv 0 — cosfy
(3.13) (0o, —2(0s,in)n)|o=0 =K1 | 0 1 ( sin B, )
sinv 0

et
(3.14)

cosv 0

—2(1.05,n)n — 2(i.n)0s,n =2 0 | (85,n)1+2cosv | 1| (0o,n)2

sinv 0
ol (9y;n); est la j° composante de 95,n.
On en déduit

cosv 0
. 1 —cos 6

(3.15)  8,7|om0 = (Sigv (1)) (KT + 2cosuT"UKUT) ( Sineoﬂ)

et de méme

cosv 0 .
(3.16) 8azr\o=o=< 0 1) (KT +2cosvT'UKUT) (S0 ),

. cos 6
sinv 0 0
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soit

(3.17)

(05,7 5 Ooy7)o=0 = COSU (1) [(161 I? )+2costh\IlK\IlT 0.
sinv 0 2

Les courbures principales de C,,, sont donc les valeurs propres de la matrice

(161 I?z ) +2cos v T'U KT,
car
(3.18) (06,7,00,7) = (COS ° (1)) O.
sinv 0
Elles vérifient donc
(3.19) min(Ki, K»2) + 2min(K7, K3) < K, Ky

< max(K1, K1) + 2 cosvmax(K7, K}).

Il reste a vérifier que les courbures principales restent positives le long de
{zo + 7V, }, ce qui est immédiat car

1

(320) IX—Z(I(IO + Tch,,) = I(l{’(l'g) X m

Nous allons démontrer maintenant les parties ii) et iii) de la proposition
3.2.

On sait que
(3.21) b |J {z+7Vp(2)}.
z€l;nU

Nous allons montrer que pour tout ¢ # p,

(3.21) 0; C U {z+7Vp(z), 7>0}.
z€T ()

On notera
K={z+7Vp(z); z€6,}
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figure 2
On prolonge ¢, en reprenant la construction précédente pour tout &, > 0.

Nous commengons par montrer que R® \ K est connexe.
En effet, comme

6,C |J {z+7Vp(@)},

Z’Eana

Pensemble K’ = {y + 7Vo(y);y € UNT;} est un voisinage de K et pour
tout point 2 de K’ \ K, il existe un rayon issu de y € T'; qui arrive en z

et ce rayon ne rencontre pas K entre les points x et y car sinon le point z
serait dans K.

Si on prend maintenant un point de R® \ K, on le relie & 6; par une droite
quelconque. Si cette droite rencontre K, il existe y € K’ \ K tel que le
segment [z, y] ne rencontre pas K. On peut donc dans tous les cas relier le
point z & 'obstacle §; par un chemin continu. R\ K est donc connexe par
arcs.

Nous allons montrer que I’ensemble des rayons réfléchis recouvre R® \ K.
Pour cela on montre que ’ensemble des points des rayons réfléchis est ouvert
et fermé dans R3 \ K.

Il est fermé:

Soient z, = Y5 + 7.V, (yn) tels que z, — z € R®\ K.

On peut supposer quitte & extraire des sous-suites, que y, — y € I', et
Tn — T 2 0.

On a par passage a la limite V(y) - n(y) < 0.

On ne peut pas avoir Vo(y)-n(y) = 0 car sinon on aurait Vo, (yn) = Vo(y)
et donc z € K.

La phase ¢, est donc définie au point y et on a alors = y + 7V, (y).

Nous allons maintenant montrer que ’ensemble des points des rayons réflé-
chis est ouvert dans R3 \ K.
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Soit £o = yo + 70Vp(y¥0) (70 > 0). On choisit un point z9 € R® \ UNG; tel
que Yo = 20 + M0 V(20) (0 > 0).

Comme z¢ ¢ K on a V(yo) - n(yo) < 0.

Il existe un convexe C et un voisinage U de zo dans Cy(2¢) tels que V C 8C
(car les courbures principales de Cy sont strictement positives).

De plus, quitte & diminuer V, comme Vo(yo) - n(yo) < 0, on peut sup-
poser que l'application z € V; — X!(z,Vy(z)) est un difféomorphisme,
Papplication inverse étant la projection sur le convexe C.

Soient Vi CC Vet Wy CcCW.

Les points zg et yo réalisent un minimum local strict de la fonction (2,y) C
Vi x W1+ ||z = y|| + ||y — zo]|- Quitte & diminuer les voisinages V; et Wy,
on peut supposer que c’est un minimum global strict.

On montre maintenant par 'absurde qu’il existe un voisinage U de zg tel
que pour tout point x € U si y et z sont des points réalisant le minimum
de la fonction (z,y) C Vi x W) = ||z — y|| + ||y — z|| alors 2z € V; et y € W;.
En effet, il existerait sinon des suites de points (z,) — Zg, (2n) et (yn) telles
que pour tout n, y, € OW; ou 2, € V7. On en déduit alors que y,, € OW;
et z, € dV;. On peut de plus supposer que z, — z € AV} et y, — y € OW;.
Comme ||z — ynl| + [|lyn = 2ol < |20 — ynll + [|yn — 2l +Jfl‘n — o[, par
passage a la limite quand n — +00 on contredit le fait que le minimum de
la fonction (z,y) C Vi x Wi — ||z = y|| + ||y — @o|| est un minimum strict.

Comme les points z et y sont a 'intérieur de V; et de W, il est aisé de voir
que pour tout point z de U, si z et y sont définis comme précédemment,
y=XYz,Vp) et z € L} (z,Vp).

Il reste & voir que pour atteindre un point de I’obstacle §; (i # p) on peut

se limiter aux rayons issus de I',(¢), ce qui est une conséquence du lemme
2.1.

Pour démontrer la proposition 3.2, il suffit maintenant de montrer la pro-
priété suivante

Propriété 3.2°.— Il existe une constante k > 0 ne dépendant que de la
géométrie de I'ouvert , telle que si ¢ est une phase définie sur un ouvert
U vérifiant (P) sur I'; alors pour tout p # j et tout point xo € QN Uy(yp),
les courbures principales de la surface C,, (o) sont strictement supérieures
a K en tout point.
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Preuve:

Il existe un point y € 6, tel que p,(xo) = p(y) + dist(zo,y); et pour tout
point x € C,,(xo) il existe un point z € 8, tel que ,(z) = ¢(z) +dist(z, 2).
Comme |[Vy| = 1 sur 8,, on en déduit que si § = mawz;x;dist(;,0;), on a
dist(z, z) = pp(z) — p(2) < 6+ @p(x0) — 9(y) < 6 + diam(Q). Comme au
point 2 les courbures principales de C,,, K; et K, sont supérieures a une
constante strictement positive, d’apres ce qui précede, celles de Cy, (o) en

K] Kl : 7. by
T, T¥dnt(s.0) K, et 7 Fast(s2) K3 sont strictement supérieures a une constante
K strictement positive.

On notera ¢, = ®%p.

Soient
(3.22)

I(n) ={']= (]177]11) ) jee {17"'7N} 7j£+1 #Jf Vi< e<n}7
IV ={J = (=41, i) 5 Ge € {1, N}, jet1 # je},
T =U,I™ ,T; = U 3",

Pour J € Z;, ¢ vérifiant (P) sur I';, on peut définir

ef

: oy
ps =00 2P0 = Q.

Si on note J' = (j = j1,- -, Jn-1), la fonction p; est définie dans

(3.23) Up)=|J {Xal®,Vy)+7Ve;;7 >0}
=€l (vyr)
qui est un voisinage de J 6,.
P#in
On peut donc définir pour z € U;(p) et pour tout £ tel que 1 <L <n+1,
X_e(xa V‘PJ)
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3.2 Comportement exponentiel du billard.

3.2.1 Le billard en variables d’espace.

Propriété 3.3.— ([I3] lemme 3.6 , sans démonstration) Il existe une
constante Kk > 0 telle que, si ¢ est une phase définie sur U vérifiant la
propriété (P) sur ', et telle que pour tout point o € UN Q, les courbures
principales de C,,(x¢) sont plus grandes que & en tout point, alors pour tout
J # Jo, si p; est la phase construite a partir de la phase ¢ aprés rebond sur
1’obs(§ac1e 8;, pour tout zg € U N, pour tous x,y € Cy,,; (o) , pour tout
T20,

(3.24) dist(z + 7Vpj(z),y + TV;(y)) > (1 + 7 ) dist(z, y).
Preuve :

On prend k comme a la propriété 3.2°.

Nous allons prolonger la fonction ¢; en une fonction ¢; définie sur R? telle
pour tout point zo € R® il existe un nombre fini de courbes simples (c’est
a dire ne se recoupant pas) et fermées de R3, de classe C!, telles qu’en
dehors de ces courbes, la surface de niveau Cg, (o) est de classe C? et a
des courbures principales supérieures a une constante £ > 0, et telle que
'ensemble E;(A) = {z; z € R3; p;(z) < A} soit convexe.

On commence par prolonger ¢; en étendant la construction précédente aux

points correspondant a cosv > 0, c’est a dire jusqu'aux points issus des
normales & C,; qui sont aussi tangentes a ’obstacle 6;, ce qui définit une

nouvelle fonction @;, prolongeant la fonction ¢;, & 'extérieur du volume
K.

On pose maintenant ¢; = ¢; sur K.

D’apres la construction de la phase ¢, les surfaces de niveau de la nouvelle
fonction @; sont continues et de classe C*° en dehors de 0K et d’apres la
propriété 3.2°, pour tout point zy € ﬁ, les courbures principales de la surface
Cp;j(xo) sont supérieures a k, en tout point z € Q \ OK. Pour conclure, il
suffit donc de vérifier que I’ensemble C@; (o) NOK est une courbe simple et
fermée de R® de classe C'. Nous supposerons que Co(z) n’est pas réduite
4 un seul point (sinon la propriété 3.3 est évidente).

Lemme 3.4.— L’ensemble E des points du bord de 'obstacle 8; tels que
en ces points la normale & la surface C,, est aussi tangente a I’obstacle, forme

une courbe de classe C*® de R3.
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Preuve:

Considérons le difféomorphisme de classe C*°:
z € 80; — n(z) € %

Comme la courbure de I’obstacle 6; est bornée (par compacité), on peut 1’é-
tendre a un voisinage de #; dans R ce qui nous donne un difféomorphisme

T : V(6;) — V(S?).
On cherche maintenant & résoudre ’équation

(¥ (@)ll, Vo(2)-¥(2)) = (1,0).

On se place au voisinage de zg, une solution de cette équation. Quitte a faire
une rotation, on peut supposer que ¥(zg) = (1) donc que d||¥(z)||(zo) =
dz1 0 d¥.Soit H = V(zp). On a alors ’

H(Vo(z).¥(x))(xo) = Hesspy, H.¥(z0) + Vip(xo).d¥,, (H)
Or Hesspg,(Vo(zo)) = 0; donc

(3.25) H(Vp(x0).¥(z0)) = Vip(ao). A, (Vip(z0)),

= l(Ve(xo), Vi(xo)),

ou [ est la seconde forme fondamentale de la surface 96; au point z, et est
donc strictement supérieure & une constante £ > 0 (nous rappelons que les
courbures principales d’une surface de R® sont les deux valeurs propres de
sa seconde forme fondamentale). On peut donc appliquer le théoréme des
fonctions implicites et conclure que ’ensemble E est localement une courbe;
et comme E est clairement fermé et inclus dans 00; donc compact, E est
nécessairement réunion finie de courbes fermées de classe C*°.

Le bord du volume K est donc une surface de classe C* (c’est le recollement
de deux surfaces 96; et {x = zo + TVp(z0); T € R}; 20 € E} de classe
C® le long d’une courbe de classe C, le recollement étant fait de telle
maniére que les espaces tangents a nos deux surfaces coincident aux points
d’intersection (ces espaces sont engendrés dans les deux cas par la tangente
3 la courbe de E passant par z¢ et par le vecteur V(zo))). Les points ot
notre surface (f‘pj n’est pas de classe U™ sont les points de l’intersection
des surfaces C, et K. Cette intersection est transverse: en effet, soit z
un point de l'intersection. Si z n’est pas un point de 06; alors la normale
a la surface C,, est tangente & la surface 0K au point z. Si = est un point
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de 00; et si les normales aux surfaces C, et 36; sont colinéaires, on a alors
nécessairement C,, = {z}, cas que nous avons exclus.

Comme notre intersection I' est fermée, on sait que c’est la réunion d'un
nombre fini de courbes de classe C!.

Nous allons maintenant montrer que les ensembles E;(A) sont convexes
pour toute constante A. Pour cela, fixons un point xo de I’espace R3;
nous allons montrer que sur tout segment I contenant I dans son intérieur,
le point 2o n’est pas un maximum local (sur I) de la fonction ¢;. En
effet, si zo ¢ OK, alors la surface Cp;(y;(o)) est régulire au voisinage de
To, strictement convexe et de normale V@;(zg). Si le segment I n’est pas

o
orthogonal au vecteur Vy;(zo), le point 29 € I n’est pas un maximum local
de la fonction ¢;. Sile segment I est orthogonal au vecteur V;(o), il est

dans le plan tangent a la surface Cyp;(p;(xo)) qui est strictement convexe;
donc le point z est un minimum local de la fonction ¢;. Il nous reste a
étudier le cas ou le point zg est sur la surface K. On se rameéne au cas
précédent en remarquant qu’au voisinage de xo on a P;(xg) > ¢(z) donc
que la surface Cpj(zo) est “ & 'intérieur” de la surface Co(zg). En effet :
on fixe une surface de niveau Co(B) telle que B < A, d’ou provient le rayon
qui rencontre 'obstacle 6; et parvient en zo. Alors au voisinage de zg les
rayons (incidents ou aprés rebond sur ’obstacle) proviennent d’un voisinage
de X ou Xy vérifie Xo € Cp(B) et X0+SA—B)V90(X0) = x¢. Si on prend
ce voisinage de X, assez petit, on peut le compléter de telle maniere que
ce soit une partie du bord d’un convexe C et il devient alors clair que
p(z) = dist(z,C) < pj(z) car p;(x) est la distance de  au convexe C en
suivant une ligne brisée.

figure 3

On en déduit maintenant que ’ensemble E;(A) est convexe: il est clair que
si on prend deux points de cet ensemble, le maximum de la fonction ¢;
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est atteint au bord du segment donc le segment est tout entier inclus dans

E;(A).
Nous allons montrer le lemme essentiel & la démonstration du lemme 3.3:

Lemme 3.5.— Il existe k > 0 tel que pour tout jo = 1,--- N, si @ est
une phase définie sur I'ouvert U, vérifiant la propriété (P) sur T'j,, alors
pour tout point x € Qet Y € Cy, (o), si x et y sont des points réguliers de
la surface C,; (c’est a dire des points qui ne sont pas sur 0K ), si on note
X le point de R® situé sur la normale en z a la surface C,, a intérieur a la
1

distance %, alors le point y est dans la boule centrée en X et de rayon +.

Preuve

On prend k comme & la propriété 3.2’.

Nous allons commencer par nous ramener a une situation plane: soit y un
point de C,,;. Considérons un plan P passant par les trois points z, X et

y. Soit C¢ le cercle centré au point X, = = — (Z(_IE)) et de rayon R, = nie.

Ce cercle est tangent extérieurement a la courbe C, intersection du plan P
avec la surface Cy;, qui est aussi le bord du convexe D, intersection du plan
P avec le convexe E;(A). Comme le point y est sur la courbe C, il nous

suffit de vérifier que la courbe C est toute entiére contenue dans la boule B,
centrée en X, et de rayon R.. Nous faisons un raisonnement par ’absurde:

Supposons que la courbe C intersecte le cercle Ce. On repere les points sur

—_—
le cercle par l'angle 6 avec 8 € [—m, [ qu’il font avec le vecteur Xz. Soit
z un point de C. N C tel que le module de 'angle qui lui est associé est
minimum. Comme au voisinage du point z, la courbe C est strictement a
I'intérieur de la boule B, on sait que cet angle § n’est pas nul. On choisit un
repere tel que le point X, est l'origine, le point z sur 1’axe des abscisses du
coté des abscisses positives et que le point z est dans le demi-plan supérieur.

Soit B! la partie de B, située au dessus de la corde [z, z]. Soit D' = DN B,.
On considére maintenant les boules fermées B; de rayon R, centrées sur la
médiatrice du segment [z,z] qu’on paramétrise par I'ordonnée ¢ de leur

centre. Soit to = sup{t < 0; BN B, C D'}. Comme pour t assez petit
B; N B, =0, on sait que t, existe.
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figure 4

On vérifie d’abord que ty < 0. En effet, si ce n’était pas le cas, on aurait
alors B; N B, C D’ pour tout t < 0 donc B, C D’ ce qui est impossible
d’apres I’hypothése de convexité au voisinage du point = (D’ est strictement

incluse dans B au voisinage de z). On en déduit donc qu’il existe un point
Z € ByyNOD et commety <0onalZ #zetZ+#ux.

Au voisinage de ce point, la boule By, est dans le convexe D et lui est
donc nécessairement tangente ce qui est impossible d’apres ’hypothese sur
la convexité de D ( on sait que D est “plus courbée” que la courbe PNC,

qui elle-méme a une courbure supérieure a ). On en déduit que le convexe
D est inclus dans la boule B, quelque soit le réel € >0 donc qu’il est inclus
dans la boule By.

Le lemme 3.4 est donc démontré.
Nous pouvons maintenant finir la démonstration du lemme 3.3:

Nous avons la situation suivante:

Soient C' et C’ deux sphéres de méme rayon R = % centrées en O et O'.
Soit z (resp' y) un point de C (resp* C’) tel que z (resp' y) est dans la
boule fermée de centre O'(resp’ O) et de rayon R. Soit n(x) (resp' n(y))

la normale extérieure & la sphére C (resp’ C’) au point = (resp’ y). Nous
voulons montrer que pour tout d > 0, on a

(z +dn(z)) = (y + dn())l| = (1 + dr)llz - y|.
On prend un systéme de coordonnées ayant pour origine le milieu du seg-

—_—
ment [0, O] et tel que I’axe des z soit dirigé suivant OO’.
Dans ce systéme, on a:

0 0 b f
(3.26) 0o=|0, o'=]0, z=|c, y=|h ,
—a a e —g
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aveca > 0,e > 0 et g > 0 (c'est 'hypothése que z (resp! y) est dans la
boule fermée de centre O’(resp' O) et de rayon R).

<

figure §

On a alors

(14+dk)xbd

X = (1+dk) xc ,

(14+dk)e+a)—a
(14+dk)x f

Y = (14+dk)xh

(1+dr)(—g — a) +a

On en déduit donc le résultat annoncé ce qui termine la démonstration du
lemme 3.3.

Lemme 3.5’.— ([I3] lemme 3.7). Soit ¢ vérifiant (P) sur T;, soient
z,y € T; tels qu’il existe p tel que z;1 = X'(z, Vo) et y1 = X (y, Vo)
appartiennent a I',.

Quitte a échanger les points x et y, on peut supposer ¢(z1) < ©(y1).

Soit % Ie point de {z + TV ;7 > 0} ; () = o(y1). '

Soit z§ le point de L1(z, V) tel que p,(z]) = ¢(y1).

Alors )
dist (z3,y1) < dist (27, y1)-
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Preuve :
Elle découle de la convexité de I',, :

figure 6

Lemme 3.6.— ([I3] lemme 3.8). II existe o tel que 0 < a < 1 et pour
tout 67 > 0 il existe C' > 0 tel que si ¢ est une phase définie sur un ouvert
U, vérifiant (P) sur I'; et si x,y € ['; vérifient

—-n(z).V(z) > 61,

(3.27) —n(y).Ve(y) > 61,
et Odg X(z,V)=0d, X(y, V),

alors
|z —y| < Cal.

Preuve :
Soient

Zog =X, ", Tq =Xq(.’t,v<p),
(328) Yo=Y, 7yq = Xq(y’vso)7
Odq X(2,V¢) = (j =71, > Ja):

Posons pour tout p < ¢

wp - xp, .
{ S ®3drrin-1)(Tp) S Plgrrip-1) Up)s
2p = Yp

Wp = Yp, .
sinon

Zp = Tp,

(3.29)
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Soient wy, et wy comme au lemme 3.4.

Alors |z —y| < 6 |wg — zo| (les courbures principales de Cy sont positives).

lo(wi) = p(ws)| = lp(21) = @(20)] > dmin = mindist(6;, 0;),

donc )
|21 — wi| > |20 — wg,

| = wi] 2 |21 — wil-

Comme les courbures principales de ¢; ;. sur Qnu 1, (¢) sont plus grandes
qu’une constante K > 0, on obtient, d’aprés le lemme 3.3,

|29 — w§| > (14+dminK)|z1 — w]|

On a donc .
|z — w3 2 22 — wy| ,
|22 — wi| > (1 + dmin K)|21 — wil,
IZP - w;l 2> (1 + dminI()p_llzb - wg[ .
Or
|l2p — wp| < plwp — wy| < p,
donc

14+ dninK)P |z —y| <20 = sup diam(6;).

3.2.2 Le billard en variables de directions.

Lemme 3.6’.— ([I3] lemme 3.9). Pour tout k > 0, il existe & > 0 tel que
si @ et ¢ sont deux phases définies sur un ouvert U vérifiant (P) sur I';, et
si les courbures principales de la phase ¢ sont supérieures a k en tout point

delU N ﬁ, alors pour tout p # j et tout i # p, on a
(3.30) sup |Vp,(z) — Vp(2)|, < a sup [Vo(z) — V()|
z€l; z€lp

Preuve : (Nous donnons ici une démonstration différente de celle d’Tkawa).
Soit z un point de I';. Il existe des points z et y de ', tels que 2z =
z 4+ dV,(z) et 2 =y + d'Vg,(y).

Pour tout y € T'p,

IVes() - Vo)l < IVe(y) — VEWI,
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(on no.te ici encore ¢, le prolongement de la phase ¢, défini sur le complé-
mentaire de 8, comme précédemment).

En effet:

Si Vo(y) - n(y) < 0 alors Vigp(y) = Vip(y) - 20(y)- Ve(y)n(y) et V,(y) =
Vo(y) — 2n(y) - Vo(y)n(y). On a donc

IVer(v) — Vo)l = [Ve(y) — VEW)II-

Si Vo(y) - n(y) 2 0, on a V,(y) = Ve(y) et VE,(y) = VE(y) — 2n(y) -

V&(y)n(y), donc

IVeo(y) = Ve, @)II? = IVe(y) — VEW)II? + 4(n(y) - V&) (n(y) - Ve(y))
< IVe(y) - Ve)l®.

Ainsi, il suffit de démontrer que
[Vp(2) = Vop(2)|| < af|Vep(y) — Ve )l
On considére le chemin inclus dans )

y(s) =y +sVep(y)

et sur ce chemin ’application
f(s) = Veu(y(5))-V&p(y)-

Cette application est continue sur [0,d’] et de classe C! sauf en des points
isolés. En effet, elle est de classe C! sauf sur le bord de I’ensemble K associé
a la phase . D’autre part, I'intersection d’une droite D avec le bord de I
n’est pas une réunion de points isolés, seulement dans le cas ou la droite a
pour direction Vy(z) avec £ € D NJK. Ce cas est exclu car z ¢ K (K ne
rencontre pas ’obstacle 6;).

Comme
f(0) = Vo (y).Vop(v),
f(d) = V,(2).V@y(z)
et
df . -
=5 W(5)) = Hess (9p), () (VO (1))-VEn(y),

si on note v(s) le projeté du vecteur V@,(y) sur I’espace tangent en y(s) a
la surface Cy,(y(s)), on a

T y() > i),
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or [[o(s)[[2 = (1 - £(5)2) done |
df

Ezﬁ(l“lﬂ),
‘1—f(0)) ’1—f(d’) 2nd’
1+ f(0)|" = |14 f(d')

Si on note 0y 'angle des vecteurs Vo(y) et V@(y) et 0; celui des vecteurs
Vy(z) et V@(z), on a donc

tg%(60/2) > €**¥'tg%(6:/2).

Pour conclure, il suffit de remarquer que comme les obstacles sont convexes
de diametres inférieurs & une constante § > 0 et sont éloignés les uns des

autres d'une distance d > 0 on a |tg(f1/2)] < 2. Il existe donc une
constante 0 < o < 1 (ne dépendant que de &, d et é) telle que

a x sin? (6o/2) > sin® (6,/2),

ce qui est la relation annoncée.

Corollaire 3.6”.— ([I3] lemme 3.9). Il existe un réel 0 < a < 1 tel que
si ¢ et ¢ sont des phases définies sur un ouvert U, vérifiant (P) sur T'; alors
pour tout J = (j,j2, - +,jn) €I et tout i # j, on a

IVes = V@alr, < o171 Ve - V@,

3.3 Quelques estimations C*°.

Définition : On munit R® de la norme euclidienne. Pour toute fonction
f:U CR® — R3, tout point z € U et tout ouvert V C U, on notera

|flm(z) = max max |Xa, - Xo,(2)];
]Sm .a.-GSZ_
i=1,--0,5

|f|(m)(x) = 1Inax |X¢11 e -Xajf(.T)l,
i€5?
i=1,..,m

|f|M(V) = Suprev|f|m(il?),
| fl(m) (V) = supzev|flim)(@),
ou X, = a'0,, + a%0,, +a30,,.

Dans toute la suite, o désignera une constante 0 < o < 1 qu’on pourra
augmenter un nombre fini de fois.
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Lemme 3.7.— ([I1] lemme 5.1). Soient zo € R® et ¢ une phase définie
au voisinage de la demi-droite issue de zo et de direction V().

Soit K = min{K;, K>} ot K; et K, sont les courbures principales de
Cy (o). Pour tout £ > 0, on a alors

1

|V<p|(1)(:co +£Vp(z0)) < m|v<p|(1)(mo)‘

Preuve : Reprenons les notations de la preuve du lemme 3.2 :
Colao) = {u(o) 10 € U},
On peut supposer de plus que

aalw(o) =

(3.36)

QQJ
©

£
—~~
=
~
Il

_HOO OO OO+

L’application (o,7) — w(o) + mn(o) est donc un systeme de coordonnées
au voisinage de zo = (0,0,0). De plus, si on note 03 = 7, on a

(3.37) 02, 0(x0) = j k-
On en déduit

(XoV)(z0) = [@105,1 + a20,,n](0),
car d;n =0.

De méme : prenons une représentation de Co(z1) = {@(n)} vérifiant les
mémes propriétés (3.36)’. On a alors

(3.38) (XaVo)(z1) = a10y,v + a20,,v(0)

ot v(n) = Ve(@(n))-
Si z; = 79 + {Vp(xo), on peut définir, pour tout n assez proche de 0, o(n)
par

(3-39) @(n) = w(o(n)) + n(a(n)).
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Dérivons cette relation par rapport & o;; on obtient

(3.40) On;0i(0) = (1 + £K;)7'6;; d’apres (3.36) et (3.36)

Si on reporte dans (3.38), on obtient

(3.40) X Vp(z1) = a1(1 4 €K;) 7 0,,n(0) + aa(1 + £K5)18,,n(0)

d’ou le lemme 3.7.

Lemme 3.8.— ([I1] lemme 5.2). Il existe Co > 0, tel que si zo € R®
si ¢ est une phase définie au voisinage de la demi- droite issue de zg et de
direction V(zo) et si K = min{K;,K,} ot K; et K, sont les courbures
principales de C,(z¢), pour tout £ > 0, on a

[Veleay(zo + Vip(20)) < (1+ £K) 7|Vl (9)(z0) + C2| Vpl1(20).-

Preuve :
Dérivons (3.39) par rapport & n et n; il vient
(3.41)
02w 2 2 2 do; Do
Onkdnn Z Do,0 + L5, 1), 1,05 + Z (a" 0,0+ 05,0 ) any, ony,”

Jj=1 1,j=1

Placons nous en n = 0 et prenons le produit scalaire avec 9,;w(0), on obtient
d’apres (3.40)

(3.42)
a?lk ﬂh : a"jw(o)
= (1 + K82, ), 05+ 0o;w - 02, 5, (1 + LK) ™ (1 + £Kp)™

+0, W af,kah (1 + ZKk)‘l(l + ZKh)‘l
Or on peut choisir w et @ vérifiant (3.36) et (3.36) et tels de plus que

Y 1(DIw)(0)] < Cr Y [DZ (o),

[7|€m [vI<m

S IDR(0) < Cm Y IDYe(a)l,

[v|<m [yl<m

(3.43)
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avec Cp, indépendant de zg,z; et £. On obtient donc

(3.44)
8%0;
T3 (0) = (1 + €K;)™1 (1 + £Kp) ™1 (1 + €K )) " 00, w(0)32, ,, n(0)
aﬂkanh kTR
+ I',k,h7
avec
(3.45) i kpl < Ca(IVeli(z1) + [Vepli (o).

Or d’apres 3.40
O VO(@(M)n=0 = 7, 5, n(0)(1 + £K) ™! (1 + €K) ™

2

+3 " 05,1(0)82, ,,75(0).

i=1

Prenons le produit scalaire avec d,;w(0) ; utilisant (3.44), (3.45) et (3.2),
on obtient

0o, (0 )6721k m Ve(@(n))ln=0 =
(3.47) &,jw( ) - 02, o (0)(1 + €)™ (1 + K,) N1 + €K;) ™!
+ IijIj,h,k.
Or 8,,n(0) -n(o) =0, on a donc

2
(90 o |o=0

= 05,1+ Ba,n| < |Vf: (20)

et
(XoXp)Vop(z) = ZZ Z bja; [ 71,00 M02;0k0z,0h + 36,‘n81%z
i=1 j=1k,h=1

Or 9,,n = 0, donc utilisant (3.37)

(3.47) Xo X V(zo) Z a;b;02, ,.n+ 11,

i,j=1

1| < C|Vepli(zo) -
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De la méme maniére on obtient :

2
(3.48) (XaXp)Vo(z1) = Y aib;d2, , Vep(@(n))|y=o + II'
i,j=1
avec [II'| < C|Vl|i (=
On en dejzdult h(z)-
9 2
(3.49) | Z arbrdZ, ,, v(0)]? Z Z arbndo,w(0) - 82, , v(0)| ,

k,h=1 k,h=1

d’apres (3.47)
2

2
akbh
= (14+1¢Kj) Oy, w(0 0 I
; k;1 (14 €Ky) (1+mh)( w(0) - 85, 5,n(0))| +

< (14 €K)7?| XX V(zo)|* + 11"

avec
K = min(I,, I),

[I"| < C[Veli(zo),
[I"| < C|Veli(z1),

a=(—2 “__ o) b= (2 b g
TNL4 K 10K, ) TNLH K 14K )

En combinant cette derniére inégalité avec (3.48), on en déduit le lemme.

De la méme fagon, on démontre par récurrence sur m le

Lemme 3.9.— ([I1] relation (5.15). Soit zo € R® et ¢ une phase définie
au voisinage de la demi-droite issue de z¢ et de direction V().

Soit K = min{K;, K>}, ot K; et Ky sont les courbures principales de
C,(zo). Pour tout £ > 0, on a alors
(3.50)

[V@l(my(zo + EV) < (14 LK)~ D|Vp| (1) (20) + Con |Vl m—1(20)-

Lemme 3.10.— ([I1] lemme 5.3). Il existe C; > 0 et Cy > 0 tels que si
¢ est une phase vérifiant (P) sur T';, pour tout p # j et tout zo € T'p(¢),
on a
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[Vep|1)(zo) < |Vel|a)(zo) + C1[Velo(20),

(3.51)
[Vopl2)(z0) < |Vpl2)(wo) + C2|Ve|i(zo).

Preuve :
On reprend les notations de la démonstration du lemme 3.2.

ODI;a;)rés (3.4) et (3.44), comme y = (n(0)) = w(o) + £(0)i(o) et £(0) = 0,
I(D3)(0)] < Cy [Vl iy (o),
|(D3y)(0)] < Cy|Veljyi-1(z0).

La direction r(o) vaut

r(o) = i(0) = [2i (o) n (y (n(0))]-n (y (n()))

et on en déduit :

ID3r(0) - [D3i(0) +2D3i(0).n(z0)n(20)] | < € Vipliyis (o).

2

| XaVio(zo) — Zajagji(()ﬂ < C|Vo|(zo)

IX XpV(zo) Za,bkaa akz(O)I < C|Vep|i(zo)

si a= flacr]r(o) + &2 027‘( ) +£3T( ) et X, = flayx + 626!/2 + 5381/3-
On en déduit

2
|XaViop(z0) = D a;85,7(0)| < C|Vipylo,
(3.52) !
| Xa X5 Viop(20) Zf,fkaa,ak' | < CIVep(o)lh-
Comme

|D2i(0)| = |D3i(0) — 2D7i - n(zo)n(z0)],
[Volo=1=[Veulo , la|=[¢]
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et a — £ est bijective S% — S2, on en déduit

[Vepl1)(zo) < IV@|a)(zo) + C|Velo(zo),
[Vopl2)(z0) < |V@|2)(wo) + C|Veli(zo).

De la méme fagon, on démontre le

(3.53)

Lemme 3.11.— Pour toute phase ¢ vérifiant (P) sur T'; et tout point
zg € T'p(yp), on a

(3.54) [Vepl(m)(@o) < [Vl m)(@o) + Crm|Vep|m—1(0).

Soit J € 7.

Soit ¢ une phase vérifiant (P) sur I';. Nous allons démontrer des estimations
sur la phase ¢ construite au lemme 3.2.

Lemme 3.12.— ([I1] proposition 5.4). Pour tout p € N, il existe Cp, > 0
tel que pour toute phase ¢ vérifiant (P) sur T';, tout J = (j, j2, **,jn) €T
et pour tout x € Us(p), on a

IV‘Ple(x) < Cplv‘Plp(X_lJl(za Vs))-
Preuve :
Nous allons faire une récurrence sur p.
- p=0:|Veslo=1=|Vel.

- Supposons la propriété vérifiée pour p = 0,1, ..., h. On sait qu’ il existe
k > 0, tel que pour tout s € N tel que s > 2, les courbures principales

de Cp(j,j,,-j,)» (Ksi)i=1;2 en un point € QN U ... ;,) vérifient pour

j=1;2
I(‘],jZK,,

ol k ne dépend que du minimum des courbures principales de I" et du
diametre de €.
Alors, d’aprés le lemme 3.9, on a, pour tout = € U;(p).

IVeslintn(@) < IVeslhen(X 71z, Ver)) + CulVesln(X 7 (2, Ve)).

Posons pour s < n ¢, = @i, 2 Y = X_lJl(%V<PJ) €Ty, ,ys =
X*(y, Vo),

alors X~ 1(z,Vp,) =y, et

(3.55) IVoslih1)¥n) < IVen—1l(h41)(¥n) + Ca|Ven-1|n(yn),

d’apres le lemme 3.11.
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Appliquant alternativement les lemmes 3.9 et 3.12, et comme, si £5*! =
dist(ys, Ys+1), (1+£€571K;) > 14 dmink, on obtient, en utilisant I’hypothese
de récurrence

IVeslht1)(¥n)
< (1 + dmin Ko) " |V o] (h11)(X VN(2, Vi)
+2Ch(1+ (1 + dmin Ko) ™D 4 L 4 (14 dinin Ko) 7D V| (y) .
Ce qui démontre le lemme 3.12.
De la méme facon, on démontre & partir du corollaire 3.6”, la

Proposition 3.13.— ([I3] proposition 3.11). Il existe 0 < o < 1, tel que
pout tout p € N, il existe Cp, > 0 tel que pour tout j € {1,---,N}, J € I;
et toutes phases ¢ et ¢, définies sur un ouvert U, vérifiant (P) sur I';, on a

(3:56)  |Veos = Vslm Us(p) NU($)) < Crm &1V — V| (U).

Nous pouvons maintenant démontrer la

Proposition 3.14.— ([I3] proposition 3.12). Pour tout p € N, il existe
Cp > 0, tel que si ¢ et ¢ sont deux phases définies sur un ouvert U, vérifiant

(P) sur I';, alors pour tout ¢ < |J| et tout € Us(¢) NU;(P), on a
(357) X7, Ves) = X7, VE0)lp(2) < Cpl Ve — Vol U)alI=.

Preuve :

L’application (z,£) — X~1(z,£) € T est C* sur ’ensemble des (z,€) tels
queilexiste j € {1,---,N} y €T et 7> 0telsque z =y+7£; —€n(y) >
61.

Comme par construction de ¢, le point (z, V) vérifie automatiquement
cette hypothése (d’aprés le lemme 2.2), on en déduit d’apres le lemme 3.12

|X (2, Vor) = X7z, VEn)lp < CplVer — V&ilp(2),

< Cplv‘P - V(ﬂp(U)alJl,

puis
|X (2, V) — X7(2,VE5)
= lX_l(X—l(xa V‘PJ)’ V(fo(jsjls"v»j'n—l))
"X—l(X_l(za V‘;;J% V‘/;(j,jl seensdn—1 ))lp’

< CplX-l(xa V(PJ) - X_l(m> v&J)‘P
FCpIVGrnin=1) = V(rini) o Uiy s (0) VU s (P)),
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< ColVe = Vi, U)al" (1 + a).
Par une récurrence immédiate, on a :

1X =4z, Vu) — X2, VEs)l, Us () NU(P))
< Gyl Ve = VU1 (1 +a+ ... +ab),
< G|V = Vl,U)at1-¢.

Remarque 3.14’.— Comme les fonctions phases ¢ et § vérifient (P) sur
I';, on peut dans les propositions 3.13 et 3.14 ne pas supposer qu’elles sont
définies sur le méme ouvert U et remplacer dans 3.56 et 3.57, U par un
voisinage de §;,, quitte & perdre une puissance de o.

3.4 Comportement asymptotique des phases.

Nous allons maintenant nous intéresser au comportement asymptotique
des fonctions phases le long des trajectoires captées primitives :

Définition 3.15.— Soient j € {1,---,N} et I € Z; ; I = (i1, *,im) ;
i # i1 = .
On notera pour 0 < £ < |I| = m,

r termes

AN

~
rI+€=(Zl""vlmv'"7217"'7Zmazla"'715)~

On dira qu’un rayon J = (j1,---,jn) € T est primitif si j, # j1 et si pour
tout I € I et tout r > 2, J n’est pas de la forme rI.

Théoréme 3.16.— ([I3] théoréme 3.13) Soit J = (j1 = j, -+, jn) € Z; tel
que j, # j ; alors il existe une unique trajectoire périodique se réfléchissant

n
sur I selon les lois de 'optique géométrique vy = £91[xz’ Toy1), aveczy €T,
et Tpn41 = T1.

Preuve :
Existence : on considere ’application

m
($0,~--:$n) EFJ' X - X Fj" — Z”.’L‘H_l -—1:'g||.
=1

Cette application est continue sur un compact, donc atteint son infimum;
il est alors facile de voir que le rayon 7 correspondant aux points du bord
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ainsi obtenu est nécessairement un rayon se réfléchissant selon les lois de
Poptique géométrique.

n n
Unicité : soient v = |J [ze, ze4+1] et ¥ = | [Te, Tex1] deux trajectoires
=1 =1

correspondant au méme rayon J.

: _ xp—=z T _ Tz
Soient f—m'vg“fifﬁ','

On commence par construire ¢ et ¢ deux phases définies sur des ouverts I
et U vérifiant (P) sur I'; telles que

Vp(z1)=¢ , V()= f~

Il existe € > 0 tel que la boule de centre z, et de rayon ¢ soit incluse dans

R3\ | 0; et € ne dépend que de la géométrie de Q. On en déduit que tout
J#Jn

rayon issu d’un point de cette boule dirigé selon la normale extérieure a la

boule qui rencontre I’obstacle #;, rencontre aussi l'obstacle 6;, (au point

figure 7

Si on définit po(z) = r si z = z+rn(z), on voit facilement que la procé-
dure du lemme 3.2 permet de construire une phase ¢ = g ;, qui répond a
la question. (On demande que les rayons rencontrant §;, soient issus de 6;,
pour pouvoir vérifier la partie ii) de la propriété (P)).

On peut faire de méme pour 7; et £~
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De plus, pour tout p € N, il existe des constantes C), telles que

|g0|P(u) S Cp7

|51p(e) < Cp.
On a donc pour tout r € N et tout s € N tel que s < r,

X—sn($2’ V‘)OT'J) = T2,
X_sn(527 V&r.}) = 52’
donc 5 5
T3 — To < |X (23, Viprs) — X~ (&s, Veors )|
+ | X7 (%2, Vorg) — X™°"(@2, VOra),
=I+1I.
D’apres le lemme 3.5
I=<Cuo",
et d’apres la proposition 3.14 et la remarque 3.14’, comme 6;, C U,7(¢) N
Urs (?)
IT < Cam(r=s),
Faisons tendre r puis s vers l'infini, on obtient zo = Zo.
De méme on a =, = Tp, donc y=7.

Lemme 3.17.— ([I3] lemme 5.2). Soient I = (j = 41,42, *-,i,) € Z un
rayon primitif et v = |J[z¢, ze,+1] la trajectoire captive associée a I.
]

Pour tout £ = 1,...,n, il existe (7, une phase définie sur un ouvert Urg
telle que :
i) §°, vérifie (P) sur T';,,

i) () =0,
o ietl oo _
i) T 0T = PFes1 + diyyies
avec d(,yi, = |Ze41 — 2¢| et la convention OTnt1 = PTa-

Preuve :

Soit 1) une phase construite comme précédemment vérifiant (P) sur I'; telle
que :
T2 — I

Y(z1) =0, Vip(z;) =

T
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Soit Yrrye = P(rr4e)® ol Prryp est associée & la construction du lemme
3.2 avec une constante §] > 0 strictement plus petite que la constante §; et
Yrite est définie sur Pouvert U] ;, () associé a 8] et 1.

Clairement, pour tout r > 0 et tout £ tel que 1 < £ < n, on a

i -
Vprrye(ze) = h:ﬁi—_le,

Yrre(ze) = rdy +d(y)0 + -+ d(y) 01

D’apres le lemme 3.13 et la remarque 3.14’, on en déduit :
IV¥rrre = Virnyrrelp@Urrpe WUy 1yrae) < Cpa™ e

Or les ouverts U, [, ,(1) contiennent pour tout r > 0 un voisinage de {J 6;,

ity
on en déduit donc qu’il existe M > 0 et des ouverts Uf tels que pour tous
ret?l sirn+£€> M alors

(3.58) Urrte() CUFS C Uppio(¥),

ou les ouverts U,.r4, sont associés & la construction du lemme 3.2 avec la
constante 0.

On en déduit qu’il existe une fonction 77, définie sur 'ouvert Llf'f}, (Ohad
jusqu’au bord de Vouvert U75 telle que

|Vtprrye — 771,£|p(1/{?§) < CpamH

et
Yrrge — [rdy + dy) i + -+ d(y)ie-1]

converge quand r tend vers l'infini vers une fonction ¢77 , qui vérifie :
(3.59) %% — [Wrre = [rdy + dqy,io + -] [p(UFS) < Cpa™FE.
La phase pf5, vérifie clairement (P) sur T';, et go??e(u) =0.
D’apres la proposition 3.13,
i i
i (0F% = [rdy +dyjip + -0+ d(yy,ie-1]) = @it (Yrre)lp
< Carn+l+1,

et on en déduit donc la partie iii) du lemme 3.17.

Remarque 3.17’.— . On démontre de méme qu'’il existe M > 0 tel que
pour tout rayon primitif I € T et toute phase ¢ vérifiant (P) sur T';, pour
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tout r > 1 et tout 0 < £ < |I| sir|I| + ¢ > M, on peut définir ,r4¢ sur
UF5 et on a Urrye(p) C UFS (il suffit pour cela de définir p,r4¢ selon la
méthode du lemme 3.2 avec une constante 6 telle que 0 < 6] < 61, si é;
est la constante qui intervient au lemme 3.2).

D’apliés la proposition 3.13 appliquée a ¢ et Y¥rr4¢=s et la remarque 3.17’,
on ale

Lemme 3.18.— ([I3] lemme 5.3) Il existe M > 0 et 0 < o < 1, tels que
pour tout p € N, il existe C, > 0, tel que si ¢ est une phase définie sur

un ouvert U vérifiant (P) sur T';, pour tous I € I;, r € N et £ < |I|, si
r|I| + € > M alors

[Vorrse = Vol oUie) < Cp(1+ [Vilp(U)) ot

Nous fixons maintenant et jusqu’a la fin de cette partie une fonction ¢
définie sur un ouvert U et vérifiant (P) sur I';. Toutes nos constantes ne
dépendront, sauf mention du contraire, que de la géométrie de 2 et des
normes |Vl (U).

Lemme 3.19.— ([I3] lemme 5.4). Il existe 0 < o < 1 et une constante
C > 0 tels que pour tout rayon primitif I € I;, il existe un point z3° € T';
tel que pour tout 0 < £ < |I| on a

(3.60) | X (23, Vi) — 2| < C ™™
Preuve :

Posons n = |I|. Soit z}"*f = X~™~¢(z¢, Vip,110).
Alors

g{rrintt — x -t (X‘T’"(me, Vo(rirI+e); V%l)
et on en déduit donc d’apres le lemme 3.6 que :
(361) I:L‘([TH,)RH _ m?n+€| < Can'r+£’

donc lim x?"“ existe.

T—00
Soit z7, cette limite,

alors e e
™ (o ] nr
|27 — 275 < Ca™™r,
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or
(3.62)
lxrn+€ ;n+6+1l
= ‘X—(m+e)(“’ Voriye) — X(_T"H)(X_l (e41, Vorrres1), Vorrye)|
S Cva/nr+l7

def o
on en déduit 741 =z, = 7.

De plus, comme z¢ = X~ "(ze, Vpio,), on a

|X_r’n(1'€7 V‘p(r+r')]+l) - .'L'g‘ S Canr+€,
d’apres la proposition 3.14, et en remarquant que
<I)(1'+r’)1+5(997?1) = 99?,)[ +(r+ rl)d’Y +dyi ot dyie

De plus
o "+l
x-r n(:l:z,v@(r+r')1+£) = Xrn+8(m(1r+r )yn+ Vo),

donc ,
IXrn+£(x(IT+7‘ )n+f, ch) _ fL‘e| < C o+t

et si on fait tendre r’ vers oo, on obtient le lemme 3.19.

Intuitivement, on a la situation suivante: l'application de billard définie
dans TT;, au voisinage du point z; et de la direction 'Iﬁ_:_%-l a un point
fixe de type hyperbolique correspondant a la trajectoire périodique v. On
a donc une sous-variété stable rentrante et une sous-variété stable sortante
toutes deux de dimension 2. Le point (z?° ,V<p) est l'intersection de la
sous-variété stable rentrante avec la sous-variété de dimension 2 définie par

{(z, Vo(2))}-

Proposition 3.20.— ([I3] proposition 5.5). 1l existe M > 0 tel que pour
tout p € N il existe C,, > 0 tel que si la phase ¢ vérifie (P) sur I';, pour
tout rayon primitif € Z, et tout J =rI+£¢,r > 1 et 0 < £ < |I| tels que
rlI|+£€> M, on a

i) pour tout s < |J|/2, |X7°(., Vps) = X7°(, Vo) bUs(e)) <
C,allll2,
ii) pour tout s < |J|,

| X ~(F1=s=D( V) — X*(25°, V)|, (Us () < Cpal’l=*71,

Preuve :
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En utilisant le lemme 3.18 et la remarque 3.17°, on démontre i) comme la
proposition 3.14.

Démontrons ii) :
|X~W1=e=(z, V) - X, (27, Vo)
= [X~(WI=s=D(g, v y) = x~(WI=s=1) (XlJl(xr;o,w),vw) |
=< Cp a]Jl—-s—l
d’apres le lemme 3.6.

Nous allons maintenant démontrer que pour tout p > 1, il existe C}, >
0, tel que pour tout n € N, on a

(3.64) |X~WI=e=D( Vo) |pUs(p) < Cpa™

D’apres ce qui précede et le lemme 3.19, on remarque d’abord que si ¢’ dé-
signe I'indice de la partie du bord de | J; 6; ot se trouve le point X" (z, V),
on a

(3.65) |X~Wl=s=D (2 Vp;) - zp| < Co?

Ainsi, sauf pour un nombre fini (indépendant de J) d’entiers s, les points
X‘(“"s"l)(:t7 V) sont trés proches de la trajectoire captive 7y =
U[-Te, l'e-f-l]-

Il nous faut donc étudier X (., Vorr4e) 1.y, au voisinage de 7.

En fait, nous allons étudier I’application

P
€ Corrye(Tes1) M Y € Copppem (ze)
définie par la relation
XNy, Veorrge-1) = X 72(x, Vorree)
On décompose ¢,.14¢ €n Pg 0 Py avec

it Corrpe(ze) = Corrye(Teqr)
Yy y+dy e Vorrre—1(y)

On a donc : .
dyy (ze) = Id +d ¢ Hessoprpe-1(y) -
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Or, on a vu plus haut que le Hessien de ¢,14¢—1 appliqué a ’espace tangent
en z¢ a Cp était symétrique défini positif, de valeurs propres K; et K,
(supérieures & £ > 0) les courbures principales de Cy. On en déduit

1
(3.66) ldeh1 |Tconryeey I < Trdor_-°< 1.

Etudions maintenant g ¢

nous reprenons les notations de la démonstration du lemme 3.2. Avec ces
notations ;! est donné par : ¥;'(y(n(c))) = 7(0) avec 7(o) défini par
(3.3) 5

donc i
—cosfgcosv sinfycosv
(06,7, 05,T) |o=0= sin 6y cos b

—cosfypsinv sinfgsinv

Comme 0;,7 - 0,,T = 6;;, on en déduit que pour tout X € TCp,rie—1(2¢)
tel que || X||=1,0ona

(3.66") Xl =1,

donc pour tout Y € TCoprr4e4+1(ze) tel que ||Y||=1,0na
1Y ()l = 1,

donc pour tout Z € TCorrye(Teyr) tel que ||Z|| =1, 0on a

(3.67) 1Z(%2 09h1)|| < .

On en déduit que quitte & prendre o un peu plus grand, (3.67) reste vraie
dans un voisinage (de taille indépendante de I, ¢,r et £) de x¢4q. Or, sion
note : ¢ 'application qui & z € U; associe I'unique y € Cys(ze41) tel que
X~Y(z,Vpy) = X"1(y,Vp,), on a alors

(3.68) [¢lm (Us(#)) < Crm
et
(3.69) X7, Ver) =P, gmen) © -0 P10 9(4, Vo).

Utilisant (3.67), on déduit (3.64) pour p = 1 et comme ||¢)¢||m < Cp, on
déduit (3.64) pour tout p.
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Lemme 3.21.— ([I3] proposition 5.6). Il existe M > 0 tel que pour
tout rayon primitif I € I;, il existe une constante d,, teHe que pour tout
Jel; J=rI+4r>1;0<{<|I| tel que |J| > M, on a

(370)  |os = (pf% +rdy +dyiy + -+ dyiy + dp1) | (UFS) < Cpal’!

et I’ensemble {d, 1 } rprimitit €st borné par une constante ne dépendant que
de la géométrie de Q et de |p|o(Q2 NU).

Preuve :
D’apres le théoréme 3.18, en tout point z € Uf5 on a

[Vs(z) = Veio,(z)] < Ca*t si J=rI+¢.

Intégrons cette inégalité de ¢ & x¢41; on obtient
los(zer1) — a(@e) = F(mes1) — 9F%(ze)| < C ™,

or ¢y(ze) = prive(Te) = rive-1(2e) et O (Ter1) — PT(Te) = doy i
Posons

n—1

oo
= Z Z orre (o) — Orrpe—1(Te—1) — dy iy
r'=0 =1

alors
~ r—1 [I|-1
dor =Y Y prrge(ze) = purre—1(ze—1) — dy i,
r'=0 ¢'=1
- E erive(Te) = ripo—1(Te—1) — dy | < Ca™Fe
=1
c’est a dire
lpa(ze) = (o) — J«p,l —rdy —dyi, = —dye] < Ca™m*e.

Posons d, 1 = J‘P,[ + ¢(x0) et intégrons de nouveau l'inégalité |V, —
V3% |m < C o™+ entre z et x4, on obtient alors le lemme 3.21.
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3.5 Comportement asymptotique des courbures

Gaussiennes.
Nous allons maintenant nous intéresser au comportement asymptotique
des courbures gaussiennes des surfaces Cy,y (on rappelle que la courbure
gaussienne d’une surface est le produit des courbures principales).

Soit
(3.71)
1/2 ~1J| 1/2
ALP_](.’L‘) - [ GSOJ (CC) ] X e G‘P (X (.’L‘,VQOJ))
Gos (X1 (2,Vey)) Gy (X-VI-1(2,Vp,))
ol Go(z) est la courbure Gaussienne de Cy en z.
La fonction Ay est définie sur Uy (p).
Nous allons donner une expression asymptotique pour Ap;(z).
. G T
Soit pour z € T';,,, Appe(z) = [an,,,(X‘iIffi,)Vw,,))]1/2'
Posons Are = Apre(Tet1)-
Lemme 3.22.— Soit I € 7T un rayon primitif et soit v la trajectoire

captive qui lui est associée. On rappelle qu’on a noté X, le produit des deux
valeurs propres plus petites que 1 de I’application de Poincaré associée a la
trajectoire vy. On a alors

(3.72) H Ao =Ay.
=1

Preuve : D’apres [I3], ce lemme est démontré dans [BGR] section 2, nous
en donnons ici une autre preuve.

Nous utilisons les résultats de la démonstration de la proposition 3.20.
Considérons 'application = € C;‘I’,t(xe)r-'—b»y €Co op(Tet1)
définie par la relation X ~%(y, Vi) = XY, Vi)
On sait que ¢ = 13 0 Y1 avec dya(ze41) isométrique, et
det (dy1)(z¢) = det(Id + dHess ¢ |TC$°1,1(“))’
(3.73) = (14 dI)(1 + dISy),

= (A‘Pfe(wﬂ)) .
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On en déduit donc que le déterminant de la différentielle P de I’application
de billard : C“;‘;Y‘_l — C;’,‘;,‘,l en z; obtenue en partant de z dans la direction

n -2
Vo (z) est <H )\1,4) .
£=1

D’autre part, il est clair que {X, Hess(¢7,1)(z,)(X)} est la sous-variété sta-
ble sortante de 1’application de Poincaré (d’apreés le lemme 3.3 appliqué a
©7%), d’olt le lemme 3.22.

Proposition 3.23.— ([I3] proposition 5.7). Pour tout p € N, il existe des
constantes C,, telles que pour tout rayon primitif I € I;, pour tout r € N*

et tout 0 < £ < ||, il existe
i) - des fonctions ay, définies sur I'ouvert UF5, de classe C* jusqu’au bord,
telles que |as |, < Cp avec C, indépendant de I et ¢,
ii) - une constante by bornée indépendamment de I,

telles que si J = rI + € et siy est la trajectoire périodique associée a I, en
posant Ay = Ay, )\} = A ALy -+ ALie, ona:

(3.74) [Aps(+) = Mare( - )brlpUs%) < Cprfal’l.

Preuve :

Soit

Aefe(@) Apf (X =D (2, Vo))

Are o AL

b

(3.75)  apr4e(z) =

On sait d’apres le lemme 3.12 que |V $5,|,(UFS) < C, avec Cp indépendant
de I et de ¢.
De plus, on a le

Lemme 3.24.— Il existe M > 0 tel pour tout rayon primitif I € T, tout
r € N*et tout 0 < £ < |I|, si r|I| + £ > M on a pour tout z € Uf5
XUz, Vo) — 216l < CpalIIH,

Preuve :

On applique la proposition 3.20 ii) & J = r'I + £, avec r’ choisi tel que
r|I| + € < (r'|I] 4 €)/2 et on constate que pour ¢ = @5 , on a z° = o1
et de plus que si r|I| + £ est assez grand, on a d’apres la remarque 3.17’
UFs C Urre(#77)-

On revient a la preuve de la proposition 3.23.
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D’apres le lemme 3.24, pour tout z € UF5 et pour tout 0 < £/ < ||, on a

/\<P7?e'(X_(r"+l_el)($, Vore)/Are—e =1+ Yrnte—e(x)

avec |[Yrnte—erlp < Cpa™ ¢ et la convention A\; _, = ALT)=s-

La suite a,7j4¢ converge donc quand r tend vers oo ; sa limite ay vérifie
i).

On sait d’aprés le théoréme 3.18 que |V — Vo3|, (U5S) < Cpalll.
Soit pour tout = € Us(p)

Gpy () 1/2
A = .
#0) = e (X1 (e, Vo)
Considérons
b _ Aprrpe (X250, Vo)) Ap(zf°)
riI|+¢ = by X"'X—)\‘—.
1L I1

9

On sait que [X"HH4(2%°, Vo) —z,| < C a"l!1+¢, donc comme précédemment,

on en déduit que lim b,y 4, existe et que la limite by vérifie [by —
r|I|+£€—o00

boyrjel < Carll+e,

. . . fo A
Nous allons décomposer en deux parties I’expression définissant —%i

)‘I
Posons
Arirje(+) aqai/2(-)
3.76 = ——— XX ———,

( ) /\I’g /\I,f’
avec

(171721 =o'l + ¢
et

Gsryp (XTIr=lIHE=PN(. V)
(3.77) Asiri+p(+) :

T Garrp (XT=aHERI1(1 Vo))

X

Attaiz21-1(+) ()
= A=) o A
Are—1 Ar

Etudions I :
d’apres le lemme 3.18 si s|I|+p > |J|/2 on a

[Vosrsp = Voo, lp < Cpall/?
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donc, si r'|I| + ¢’ = [|J]/2]

3 }\(p??e(g;) o A(pc[’?z,(X_[('f‘—r’)lll'i‘f-—l’]( T, VSOI,K""))

3.78 I
(3.78) ArLe Are ,
< C,,|J|”a|‘”/2
Or
Aef() Mg (X L=l Do)
era) = R v

p
—r")|I|+e—¢'
< Cpalr=rlIHe=C

on en déduit
|- a(“’)'p < CPIJIPCV'JI/Z-

Etudions II :
nous allons utiliser la relation :

[ X170 (-, Vpy) — X227, Ve)lp < Cpal’l2.

On a
II = App e -y (Xt —EH (L V) xooox X, Veos))
/\I,e'—l )‘I,l ’

donc

(3.79)

r'n4l oo o)
II— Apri e —1(X )(@F, V) % % Ap(zf°, Vo) < Cp[J|”a|J|/2,
ALe -1 AL )
donc

|II = by, < Cpl|T|Pl’1/2.

Quitte & remplacer « par o’ avec 0 < o < o/ < 1, nous avons donc démontré
la proposition 3.23.



4. Construction asymptotique le long
d’une trajectoire captive.

Nous allons dans ce paragraphe construire une solution approchée du
probléme (1.2), obtenue par “rebonds” successifs sur les obstacles ;.
On se donne une donnée initiale de la-forme

(4.1) uo(z) = e~/ Mq(z, ~€)
ot g € C§°(T*R3) est la troncature construite au paragraphe 2.

Dans ce paragraphe on considérera la variable £ € R® ; [¢| € [a,a7}]
comme un parametre, on notera R I'opérateur associé par la procédure de
I’appendice A a la troncature r construite au paragraphe 2. On notera &y
une constante strictement positive plus petite que les constantes § de la
remarque 2.5’ et des lemmes 2.7 et 2.8.

Par abus de notation, dans les paragraphes 4, 5 et 6, on notera encore
X_¢(z, [€]Vpys) Papplication définie sur Us(¢) qui coincide avec I’applica-
tion X _4(z, |{|Ve,) définie au paragraphe 2 tant que

pa(z) = p(X"VN(z, Vip,))
1€l

t<

et qui vaut

pi(z) — p(X H(z, Vw)))
13

sinon, (ce qui revient a oublier les obstacles pour les temps négatifs) et on
fera de méme pour lapplication Z_,(z, |{|Vey).

XWl(z, V) (t -

Lemme 4.1.— Soit @o(z) une phase définie au voisinage de la réunion
des supports de ug et uy. Il existe un opérateur différentiel L, d’ordre 2 et

une constante C > 0, tels que si ug et u; sont dans C*(2) et sont bornées
ainsi que toutes leurs dérivées, alors on a

(4.2)

R(e o @UEI=E) (4 4 by ) —r(z, —Vipo |€])e ™ 2o @M= R (40 4 huy)
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—hL r z., Uu ,t, =T
1(r(z, n)uo(y 5)”,,:_%0@)!6!

<Ch* ) |D%uo| + | D%u|
lel<10
et de plus les coeflicients de L, sont des fonctions C* dont toute semi-norme
d’ordre (3 au point = est contrélée par les semi-normes d’ordre inférieur &

Lﬂ[ de g et de ses dérivées jusqu’a ordre 4 au point z. La constante C est
ornée par les semi-normes jusqu’a 'ordre 16 de ¢y.

Preuve :
Suivant la définition de R donnée a ’appendice A, on peut décomposer

R= ZQOJ'A]'.

Jj€J

Nous allons étudier le cas ou le support de la troncature ¢; rencontre le
bord d’un obstacle, le cas intérieur se traitant de maniere analogue.

Y (e—i(wo(w)lil)/h(uO + hul))
2
=< 1 ) /ei((k(r)'—y')m’—v’o(k"(y'»k(r)n))KIHI&Iz)

21h
R;(k(z),n")¢' (k™' (¥, k(2)n))u(k ™" (v, k(2)n))dy'dn’.

On applique le théoréme de la phase stationnaire a la phase

F& ) = (k(z) = y') -0 = @o(k7 (¥, k(2)n))€]-

Le point critique est

y' = k(z)'
n' = —[Eldpo o dy k™ (k(z), k(2)n) = —[€|[*"dk ™ (Vpo(2))]';

en ce point on a

f = —800(5'3)|§|,

o= 0 . ——,Id
v =\ —Id (Hessy (o 0 k™Y, k(2)n)|€])y=k(zy) |
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D’apres le théoreme de la phase stationnaire ([H5] tome 1 th 7.7.5 et 7.7.6),
on a

' 45 (e A DIA (g 4 )

_oilea(@IED/h
(¢5(z)R; (k(z), —*dk™" (Vipo(x)[€])') (uo + huy) + RLy 4y o)

S Ch2 Z |DQ’U/0I + |D°‘u1|
la]<10

ot C est une constante bornée quand ¢y reste bornée dans C16 et si on note

(y0,1m0) = (k(z)', =[€|(*"dkVipo(2))")
et
Gyo,mo (y,9 77,)

< flyo )@ = Yosm" = 10), (¥ = yo,n" — m0) >
2 b

= f(ylvnl) - f(yoﬂlo) -
on a

2 _lo—p-1
1T27H
Ll’ u = E —_— < f” Yo, No -1p ' 1, D ! SHtl
$o = “'(N+1)' ( ) y.n y.n

(950, (W' (K7 (¥ k (2),)) R; (2,1) " (K71 (', K (2),,))
u(k W', k(z), )))) ly'=yo -

n'=n0o

Ceci prouve le lemme car comme la fonction g* s’annule a ’ordre 2p au
point (yo, 7o), 'opérateur L; est bien d’ordre 2.
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4.1 Construction dans ’espace libre.

Nous allons construire une solution approchée de notre systéme (1.2)

dans I’espace libre associée a notre donnée initiale (4.1). On cherche donc
a résoudre le systéme :

(ih&y — R*A)u=0 sur (R, \NTp) x Q,

u |gq =0,
(4.3)
u |nT0+ =v lnTo_’
U 4= = €_i(w'5_t52)‘J(mv =£).
(4.3)
(1h0; — h*A)v = ihy)'(t — nTp)R(u(z,&,t))  sur |nTy, (n+ 1)Te[xQ,
lag =0
v lnTJ’ =0
v 'tSO = 0

On commence par résoudre (4.3) et (4.3)’ pour @ = R® ; pour cela, on
cherche u et v sous la forme
u = (ug + huy ) e~ (FE=1E) /R

(4.4) . 2
v = (vo + hvy ) e~ @E=1€)/h

On ne cherche un développement asymptotique que jusqu’a l'ordre 2 car
on veut seulement résoudre de maniere approchée le systeme (4.3), (4 3).

On verra au paragraphe 6 qu’il suffit en effet de gagner un facteur h? pour
pouvoir conclure. On verra également que, contrairement a ce qu’on pour-
rait penser, on a réellement besoin des termes u; et vq, c’est-a-dire que le
gain d’un facteur h ne suffit pas.

On obtient alors les équations de transport (n =0,1) :
(4.4)
i(Bsun + 26.Vuy,) = Au,—y sur  JmTyp, (m+ )To[xR3,

Up |t=0 = bn0q(z, =E),
Un |t=mT0+ = Un lmTo-’
(O + 26.Vv,) = Av,oy sur JmTo, (m + 1T, [xR?
+ i/ (t — mTo)[r(z,)un(x, &, t) + Lu(run-1)],
Un |y =0,
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avec la convention u_; = v_; = 0 et ol Ly = 0 et L; est ’opérateur
différentiel d’ordre 2 donné par le lemme 4.1 appliqué & py(z,&) = T—ﬂ{ .

Lemme 4.2 .— Les fonctions définies par récurrence sur m pour tout
t €lmTy, (m + 1)Ty| par

(4.5)
Ug (‘7"7 tv 5) =
m TO
oo =26, -9 T] [ #/(6)r(z + 20~ (t = mTy) = iTo)e, s,
uy(z,t,&) = vi(z — 2(t — mTp)€, mT, , &)

—1 /t Aug(z — 2(t — s)¢, s,€)ds,

mTy
(4.5)

vo(z,t,€) = / (s = mTo)r(z + 2(s — 1), —E)uo(z + 2(s — t)€, 5,€)ds,

mTo

vi(z,t, 6) = _i/t AUO(‘T +2(s - t)¢,s,€)ds

mTo

+/t 1/)'(s—mTo)[r(:c+2(s—t)f,—f)ul(ac-}—Z(s—t)ﬁ,s,f)

Tn.To

+La (run) (2 + 205 = 06,9.6)| s,

sont solutions de (4.4)’.

On a de plus
(4.6)

m Ty
UO("L" mTO_a E) = q(.’L‘ - Q(mTO— )£a —f) H/(; 1!)’(8)7’(1‘ + 2(3 - iTo)ﬁ, "E)ds'
i=1

La preuve par récurrence sur m est immeédiate.

Lemme 4.3.— Soient t, € Rt \ NTp et (29,&) € T*R®. Si le point
X (t) = (zo +2(t — to)¢, —&) sur la droite issue de (z,£) parcourue a vitesse
2|€| est resté dans le passé dans 'intérieur de I’ensemble {(z,€) ; r(z,§) =
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0} pendant un intervalle de temps de longueur supérieure & 2Ty entre les
instants t = 0 et ty alors

Uo(.’l),t,f) = ul(zvt7£0) = UO(];? t7£0) = U1($7t7€0) = 0

au voisinage de (o, tp).

Preuve :

Il existe n € N tel que (n+1)T, < ¢ et tel que le segment [z —(t—nT})E, z—
(t—(n+1)To)€] x {&} soit dans 'intérieur de ’ensemble {(z,£) ; r(z, —£)
0}. D’apreés la relation (4.5), on a ug(y, s,£) = 0 au voisinage de {(z, p) ; 2
z — (t = p)§; p € [nTo, +oo[}.

On en déduit que vy = 0 au voisinage I’ensemble {(z, p) ; z = z—(t—p)&; p €
[nTo, +00[}, puis que v; est identiquement nulle au voisinage de 1’ensemble
{(z,p); z=z—(t—p)¢; p € [nTo, (n+1)Tp)} puis que u; est identiquement
nulle au voisinage de l'ensemble {(z,p) ; z = z — (t — p)§; p € [(n +
1)Ty, (n+ 2)Tp]}. Finalement, par une récurrence immédiate, u; et vy sont
identiquement nulles au voisinage de 'ensemble {(z,p); z = z—(t—p)§; p €
[(n + 1)Ty, +oo[}.

On démontre de la méme maniére le

Lemme 4.3’.— Si le point (o — 2to€, —€) n’appartient pas au support de
la fonction q, alors ug, vo, u; et v; sont identiquement nulles au voisinage
de (.’E(), to).

Comme 7, (support(r)) + B(0,4Toa™') C Q (d’apres la définition de la
fonction g au paragraphe 2 et le choix Tp < £tc), on en déduit le

Corollaire 4.3”.— Pour tout ¢ tel que |£| € [o,a™!], n = 0; 1 et tout
teRY\NTIp on a
support u,(+,t,€) C Q,
support v, (+,t,€) C Q.

Corollaire 4.4.— Pour n =0;1, on a

diam O
supportv, C< (z,t); 0 <t < ,

(4.7)

diam
support u, C1 (z,t); 0 <t < .
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Lemme 4.5.— Pour tout p € N il existe Cp, > 0 tel que pour n = 0;1,
on a pour tout t € Rt \ NTy, et tout & tel que €| € [a,a™?],

[un(. E)lp(R® x Rf \NTp) < Cp(1 + 1)>" 1,
[Un(.s - E)]p(R® x RF \NTp) < Cp(1 + t)2"+1.

Preuve

Pour ug et vo, la preuve par récurrence sur m pour t €}mTp, (m + 1)To|
est immédiate et pour u; et v; il suffit de remarquer que les semi-normes

des phases ¢(z,&) = %, lo(-,€)|p sont uniformément bornées sur Q pour

|€] € [, a™!]. Les coefficients des opérateurs L; , sont donc uniformément
bornés ce qui permet de conclure par récurrence en utilisant ce qui précede.

4.2 Rebond d’une solution.

Nous allons maintenant faire “rebondir” ces solutions approchées sur
les bords T'; des obstacles §;.

Soit J = (j1,...,j1) € I.
On notera J’ = (j;, —, ji—1) avec la convention (j;)" = 0.

On notera ug et vg les fonctions u, et v, définies au lemme 4.2.

Lemme 4.6.— Pour tout £ € R® tel que |£| € [a,a7!] et tout j €
{1,---, N} il existe une phase p;(z,&) (€ est un paramétre) définie sur un
ouvert U, de classe C*® jusqu’au bord sur U, telle que

i) sur |J (support(ud)Usupport(u?)Usupport(vd)Usupport(v?))n

teR+\NT,
I';,ona
z

90]'(1.16) = 'ﬁ»
ii) la phase @; vérifie (P) sur T;.

Preuve :

Tout d’abord si ug, u;, vo et v; sont identiquement nulles sur I'; pour tout
temps t alors le lemme 4.6 est évident. Il suffit en effet de prendre par
exemple la phase @; définie sur 65 de la manieére suivante :

siy=az+dn(z); y € R®\6; et z €T, on pose p;(t) =d.

On peut donc supposer que ug, 41, Vg €t v; ne sont pas toutes identiquement
nulles sur T';.
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On notera §; une constante telle que §; < §/2 ol & est la constante du
lemme 2.7 et on supposera de plus que é; est plus petite que la constante
61 du lemme 3.2.

La construction du lemme 3.2 permet de définir la fonction ¢; sur ’ensemble
Ui(p) = {L(z,&) ; = € T ; n(z)- & < =61} 11 faut donc vérifier que
u?(,&) = v?(-, &) = 0sur {z €T ; n(z)-£ > —26,}, ce qui en utilisant le
lemme 2.7 est une conséquence des lemmes 4.3 et 4.3’. En effet, si n(z¢)-£ >
—261, d’apres le lemme 2.7, le point (z(t) = zo+2(t—19){, —€) est resté entre
—o0 et tp dans le complémentaire du support de r pendant un intervalle de
temps de longueur supérieure a 2Ty, [t1,t; + 2Tp]. Or on sait qu’entre les

instants t; et o le point z(¢) est resté dans le complémentaire du support
de g. On conclut donc en appliquant soit le lemme 4.3 soit le lemme 4.3’.

I1 suffit finalement de montrer que ¢; vérifie (P) sur I';. Le seul point qui

ne soit pas une conséquence directe de la construction de ¢; est le point ii)
de la définition 3.1. '

On montre ii) en utilisant la remarque 2.5’. En effet si ug, u3, v ou v; ne
sont pas identiquement nulles sur I'; alors il existe z € I'; et 7 > 0 tels que

(z — 7€, &) € support(gq), on en déduit que le point ii) de la définition 3.1
est vérifié d’apres la remarque 2.5’.

On peut maintenant réitérer la construction du paragraphe 3 et définir des
phases @ sur des ouverts qu’on notera encore U (p) ou ¢(z,&) = T—ff

On cherche maintenant a résoudre le systéme :
(ihd; — h*A)u? =0, dans 65, x (R, \NTyp),
J J
u ImT:' =v ImTo_’
u’ |F,-, =’ |F,-,7
U'J |t=0 = 01
(ihd; — h2A)v” = ihy!(t — mT,)(Opr)(u”), dans 65 x|mTy, (m + 1)Ty|,
v’ lrj, = v’ (F,',a
J
v |mT0+ =0.
On va donc comme précédemment chercher u’ et v’/ sous la forme
u = e—i(¢1($,€)|f|—t€2)(ug + hu-ll)

vl = e—i(w(x,f)lﬁl—t62)(vg + b))

On notera
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J(x,,€) = (41, -, Jn) si X_24(3, €|V s (2)) € Lj, (X V(2| Vps)Vips,),
c’est a dire si le point X_5(z,[{|Vys) se trouve entre les obstacles §;, et
0jn+17

et J(z,4,6) =0 si X_g(z,|€|Vei(z)) € L1(XV(z,Vp;)Ve;).

On note ¢(z,&,I) la fonction égale a g(z,—§) si I=0,0 sinon

Lemme 4.7.— Les fonctions définies si t €lmTy, (m + 1)Ty|, par
lorsque x € U;(yp),

(4.9)

ug(:c,t,f)
= Apg(2)g(X-2:(, €| V), Eoi(z, [€|Vpy), I (2,1,€))

m-—1 To
II / P ()1 (X —g(t—s—im) (2, ||V 00 ), —Ea(ims—ity) (2, [€]Vip)) ds,
i=0 /0

(4.10)
vy (x,t,€)

t
= djl(s_mTO)chJ(x’t_svf)

mTy
r (X—z(t—s) (z,|€|Ve), —Z_a(t—s) (z, 'flVWJ))
Xug(x,t—s,f) (X _o1-8)(z, €| V1), 5,€) ds,

ol on note

3 Gpa(z) v
9o, (x,5,§) = (GQJ(X_l(I,VQ—”J))) *

x ( GPsnn(2)(X (2, Vi) )1’2
G (z,s,6)(X-25(2, [§|Ver))

avec J = (jlaj27"'vjl) et Jp = (jla"'ajp) et Jypopn = J(LS,f)-

et lorsque = & Uj(p),
ué(w,t,f) =0,

v({(ac,t,f)EO,

sont de classe C* sur R®\ 0;, et vérifient
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. J. J' J _
D90 etersans SPPort(un (5 €) Ir,, ) Usupport(vy (- &) Ir,,) € {o” =

J’
¢}
ii) Pour tout m € N et tout (z,t) € 05, x]mTo, (m + 1)To[, on a
(8 + 20|V, V + €| Aps)ug =0,
'u,g IFj, = ug IFj, )
u(')] ItSO = 07
support uy C Uy ().
iii) Pour tout m € N et tout (z,t) € 65 x]mTy, (m+ 1)Ty[ on a
(4.11)
(00 + 2061V Y + ElApa)od = /(¢ — mTo)lr(z, €1V 02)ud (2, €)],
Uél IF]', = ’U(')] IF,‘,v
U(‘)] ItSO = 07
J
Yo |t=mTJ’ =07

support vy C Uy ().

Preuve :
Ces fonctions sont de classe C* sur R® \ 6;, en tout point ¢ ¢ NTj.

En effet si la fonction J(z,t,£) n’est pas localement constante au voisinage
de (zo,to) alors X_p, (0, |£|Vps) €T et donc

(X -2:(z, [§|Vepa), Z—2i(, €| V)

est nulle au voisinage de (zg, to).

Sur U;(¢p) la régularité de uy est donc une conséquence de la remarque 2.5.
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Si J(x,t — mTy,§) = J la régularité de vy se déduit facilement de la ré-
gularité de ug et sinon on a

'UJ x = GQOJ(Q:) i
0(z,8,8) = [G(pJ(X_l(-Z‘,VSOJ))]

o pa(z) = ps (X! (2,Vy))
x[v(‘,] (X (z,Vps),t— 20¢] J ,§>

t
+ [ ey T Xt (60— 2 0)

9o, (III,t - 3»6)1/},(3 - mTO)ug (X—2(i~s)("t7 |€|VSOJ)7 375) ds] )

ce qui permet de conclure par récurrence sur |J|.

11 suffit maintenant de vérifier que les fonctions ug et vy sont identiquement
nulles au voisinage du bord de U, (y) dans R®\ 6; .

Siz €Ty, etsi—86 < n(z) Voy < —6; (61 est définie au lemme 4.6)
alors le rayon issu de (z,Vps(z)) parcouru a vitesse 2|¢| est resté dans

le complémentaire du support de r dans le passé pendant un intervalle de

temps de longueur supérieure a 27y d’apres la construction de la troncature

’ . ! ! . . . .
r. On en déduit que uj et vy sont identiquement nulles au voisinage de z.

On démontre ensuite comme le lemme 4.3’ que ug et vy sont identiquement

nulles sur L}(z, Vi (z)).

Pour démontrer le point i), il suffit de montrer que les supports de ug "et
de v’ sont inclus dans T';,(¢), ce qui ce montre de la méme fagon.

Pour démontrer les points ii) et iii), nous allons utiliser le lemme suivant

Lemme 4.8.—
(4.12)

exp (—|§| [ leiagsto+ 28|€|Vw(w))d5)

[Gw(:v +271€| V) ]”2
Goy(z +210|¢|Vey)

Preuve :
Si K; et K5 sont les courbures principales en  de Cp, alors les courbures

principales en z + {V(z) de Co(z + {Vp,) sont 1—_:2113 et 1—_:221(—2. Ce

sont les deux valeurs propres du Hessien de ¢, appliqué a I’espace tangent
en (z+£Vyp) ala surface Co (z+€Vpy) TCps(xz+LVepy). Or la troisieme
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valeur propre du Hessien de ¢; (considéré comme endomorphisme de R3)
¢ K.

est 0, donc Apy(z + V¢,) = 5 + i

d’ou le lemme 4.8.

Nous pouvons revenir & la démonstration du lemme 4.7.

’U(‘)](.’L', (m + l)TO_v E)
(m+1)T,
= / ds ¢'(s — mTy) gy, (z,m + 1Ty — 5, V)

mTo
X7 (Xa(am(m+1)To) (2, [€1V9s) s —Ea(s—(ma1ym) (2, [€]Ves))
XAQ j(z (m41)To—s5,6) (X —2((mt1)To—s) (2, Vu))

XQ(X—zs [X_a2((m+1)To=s) (@, [EIVR1) s (Eca((me1yTo—s) (2, [€IVI)) ],
E s [Xoa((ma1)To—s) (2, [€]VR1) s (Eza((me1)To—s) (@, [E]VRD)) |
I, (m+ 1)) )

m—1 To
x [1 / do 4'(6)
1=0 0
r (X-z(s—e-m.) [ (X—2((me1)To—s) (2, [EIVRT))
(E-2(ms)To—s) (@, [EIVe)) ],
—Ea(s—0-iTy) | (X—2((m41)To—s) (2, [E]VR1))
(Eca((me1)To—s) (2, [€]Ve1)) ])

Or:
X _o(s—0—iT0) [ (X —2((mt+1)To—s) (2, ||V )
(Ea((mt1)To—s) (2, [€]V01)) ]
= X_o((m+1)To-0-iTo) (%, Vi),
E_a(s—0—iTo) | (X=2((m+1)To—s) (2, |€]V21)) 5 (Eca((me1)Tos) (2, €] Ve)) ]

= E_3((m+1)To—-0-iTo) (T, V1)
et

9y, (.’L‘, (m + 1)T0 - 37£)A¢J(z,(m+1)To—s,{)(X—Z((m+1)To—s)(z7 V‘PJ))
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= Apy(z).
Donc vi(z,(m + 1)Ty) = ud (z, (m + 1)T).
On a u({ ]p“= ug' Ipn car d’aprés le lemme 2.7, on a ug = u; = 0 sur

Lj \Tji(es), Apy Ir;,= Apyr |r;, et g tangentiel prés du bord (car nul),
ainsi que r.

De méme pour vy Ir;,= vd’ Ir;, -
Il reste & vérifier que uy et vy vérifient les équations de transport.
En effet, soient zq € 65, et to ¢ NTp.

On se place sur un voisinage connexe wq de (xg) dans C,, (o) tel que

(y7 t) € wOX] - EVE[H Yy + (t - tO)V(PJ(y)
soit un systeme de coordonnées dans un voisinage w de zo dans 65 .

Alors pour tout = € w,tel que z = zg + Vp(zo), on a

(4.13)
ui (z,1,£)
_ ( Goy(z)

1/2
m) AQJ(iUo)Q(X—zt(iE, |f|V<PJ)7 E—2t($» |£|V<,9]), J(]?» t f))

m—1 To
H / dsy’ (s)r (X _o(t—s—iTy) (2, [E]VP) E—(t—s—iTo) (%, ||V 1)),
0

1=0

G 1/2
= (6%) Ué(.’[o,t—to,f),

car au voisinage de (zo,t) on a J(z,t,€) = J(zo,t0,€). Donc d’apres le
lemme 4.8, uy vérifie

(81 + 2|€|VpsV + Aps)ud =0 sur w.
De méme vy vérifie pour tout t €]mTy; (m + 1)To| et tout z € 65,

(8, + 2)E|V sV + Ap)vd = ¢ (t — mTo)r(z, —|€|Ves)ug.

Lemme 4.9.— Les fonctions définies par récurrence sur m pour t €
JmTo, (m + 1)To[ et x € Us(p) par
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(4.14)
vi’(a:, t,€)

t
= / —idsg,, (z,t — 5,6)Avg ") (X gy (2, [€]V ), = 5,€)

m To

t
+/ dsy'(s —mTp)g,, (z,t — s,§)

mTo

x [(7‘ (X_2(t-s) (2, [E]V01) , —E_o(1-s) (2, [€] V1))

u‘l](X—Z(t—s) (1‘, |§|V<PJ)7 875)
(:8t=3) (T (X-—‘.Z(t-—s) (.’L‘, |£lv(,9‘]) b 77)

J(y,&,t—
Uo(y £ t—s) (yv 37£)> ly:X_g(,_s)(z,|§|VgaJ):|
1=={¢IV@i(z,c,1-s)

J
+L3

(4.15)
uf (2,1,€)

J(z,t—mTp,

= o] OO (X oy (@, 1€V ), nT0, €)gp, (2, t — mTo, €)
t
. J(z,k,t—s

—~i / | es(@t= 5,6)Auy TE TN (X o1 (2, €]V ), 5,€)

et par

u (2,4,6) = 0 si @ ¢ Us(p)

v (2,1,6) =0 siz ¢ Us(e)

sont de classe C* sur {\ 0;, et vérifient
i)

U U support (uf (-, &) |r; )Usupport (vi (-, €) Ir, ) C {p’ =
n=0 [¢|eaa-]

0’}
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ii) pour tout m € N,

sur 05 xImTo, (m + 1)To|,
(0 +2E[VeuV + €|l Aps)u] = —idug,
J J'
ul |, =u -
(4.16) o & ; rs
Uy |mTo+ =1 |mT0—»
u‘ll |t$0 = 01

supportu; C U’ (Vpy),

iif) pour tout n € N, sur 85 x]mTy, (m + 1)To|,

(4.16)
(01 + 2[€|VpsV + [€]Aps)o] = (—iAv]) + ¢/ (t — mTp)

e levenl @+ 1 (r@md ) | aee ],

1==[¢IVes(z,€)
U‘l] |FjI= UlJ |FJ’1’
J —
v} |i<o=0,
supportv; C U (Vy).

ot on a noté L{ DPopérateur différentiel d’ordre 2 donné par le lemme 4.1
appliqué a ud, ui et la phase p;(z,§).

0, U1 14

Preuve :
La preuve est identique a celle du lemme 4.9.

Lemme 4.10.— On a
(4.17) supportul C QO x RN {(z,t) ; J(x,t,&) = 0},

support vy C QxRN {(z,t); J(z,t,&) = 0}.
Preuve :
On démontre comme au lemme 4.3 que ug et vy sont nulles au voisinage du

complémentaire de Q. On démontre comme au lemme 4.3’ par récurrence
sur |J| que si J(z,t,£) # 0, alors ug et vy sont nulles au voisinage de (z,t).

Lemme 4.11.— On a les mémes inclusions qu’au lemme 4.10 pour les
fonctions uj et vy .
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Preuve :
Soit (z,t) € Us(¢)x]mTy, (m + 1Tp)[, on a alors deux cas possibles :
i) soit J(z,(t — mTyp),€) = J,
il) soit J(z,(t — mTy),&) # J.
Dans le premier cas, on a, si uj(z,t,£) # 0, deux possibilités :
1,1)  soit v (X _g(1—mmy)(2, || Vips), t — mTp,€) # 0,
1,2) soit il existe s € [mTo, t] tel que Aug (X _o1-s)(z, |£|Vps),t —5,6) #0
et si v{(z,t,£) # 0 on a alors trois possibilités :
1,3) soit il existe s € [mTy, t] tel que Avg (X_z¢—s) (2, €| Veps), t—5,€) #0,
i,4) soit il existe s € [mTy, t] tel que ui(z,t —s,£) # 0,
1,5) soit

J(z b t—s
Ll( ¢ )(T'(X_g(t_s)(.’l}, |£IVQOJ),T]))U3(y,£,t-$) |y=X_z(t_a)($»|€|V<PJ):/: 0.
N==|6VQs(z,1-s,¢)

Dans le deuxiéme cas, si uj (z,t,£) # 0 ou si v{(z,t,£) # 0, on a
ii,1) soit

u? (X‘l(z,Vw),t N (w(ﬂc) - W(X“(%Vw)))) 40,

2(¢|
ii,2) soit
I x-1(p _(pa(@) — s (XN (z), V)
v (X (z,Vpy),t ( 20¢] )) #0,

-1
ii,3) soit il existe s € [t - W(I)_W(Z)I(él (z’v“”)),t]

ulJ (X—Z(t—s)(xa |5|V<PJ)at - S) 71: 0,

ii,4) soit il existe s € {t - “‘”(z)_“”(;f{;l(r’vw)) , t] tel que

tel que

LlJ(T(X—Z(t—s)('T’ |£|V(p.])’ Tl))u({(y, &t— S) |y = X—2(t—s)($7 |€|Vs0.]) :Ié 0.
n=—l¢|Ves

En appliquant alternativement ces deux cas et le lemme 4.10, on obtient le
lemme 4.11.
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On en déduit le

Lemme 4.12.— Soit d = min(dist(;, 6;)).Alors pour tout p € N, tous
Xl,...,X,,eSQ etn=0;1,0na

J ad .diamSNZ
suppunc{te[2<|1| 1) ; <|J|+1)]},

suppu? {t e [%d(m 1) 214 1)] }

(4.21)







5. Deécroissance des solutions le long
d’une trajectoire captive.

Nous allons étudier dans cette partie la décroissance des fonctions u
et v/ construites précédemment et de leurs dérivées.

Dans ce paragraphe, nous fixerons & € R® tel que |¢| € [o,a7] et
J € Z. On notera ¢(z) = —’fzf

Toutes les constantes introduites seront indépendantes de ¢ et de J.

5.1 Régularité des transformations géométriques.

Proposition 5.1.— L’application v définie sur U;(p),

Gy, (2)
G‘PJ (X_l(xv V‘PJ)) ’

Y T

vérifie ’estimation suivante:
Pour tout m € N, il existe C,, > 0 tel que

O] (Us () N Q) < Cim.

Preuve :
1 1
U(z) = =
(1 4+ 2K (2))(1 + tK2(z)) 1+ ¢H(z)+ 2G(2)
ou £ = |z — X }(z,Vpy)| et ou H (respectivement G) est la courbure

moyenne (respectivement de Gauss) de la surface C,,, en X ~!(z, Vi) C’est

a dire la trace (respectivement le déterminant) de la seconde forme fonda-
mentale de la surface. Or cette seconde forme fondamentale vaut

1
L(u,v) = Iv—(p;IHess(@j)X_l(w,vw)(u, v)

Comme d’autre part £ = @ (z) — ¢;(X (2, Viy)), la proposition 5.1 se
déduit du lemme 3.12 et du lemme suivant:
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Lemme 5.2.— Pour tout 6; > 0 et tout p € N, il existe Cp, > 0 tel que
pour tout z € {z;n(X ~1(z,Vps)).E" (2, V) > 63N, on a

(5.1) |X_1(-,V‘PJ)|m(m) < ClVeslm < Ch.

Preuve :
Soient 20 = X1z, Vip,) et tg = £2EI=esX (=00,

On considére 'application définie au voisinage de (zg,%9) dans I x R par

g : (y,t) =y +tVes(y).

Soient Y; et Y, une base orthonormale de I'espace tangent en zy a I'j,,

telle que (Y7, Y5, n(xg)) soit une base orthonormale directe de R3. Alors la
différentielle de g en (zq, t9) s’écrit dans cette base (la base d’arrivée est la
base canonique de R?)

(Y1 +toHess(ps)(Y1) , Yo+toHess(py)(Ya) , Veou(zo)).

Si on décompose Y7 et Y, sur la base orthonormale de R* formée des direc-
tions principales de Cp(z9) et de Vi (zo), on obtient aisément que le dé-
terminant de cette différentielle vaut (1+to(ky+k2)+t3k1k2)n(xo) Vs (zo)
si k1 et ko sont les courbures principales de la surface Coj(zg), ce qui ter-
mine la démonstration du lemme 5.2 car Q) est borné.

Lemme 5.3.— Il existe M > 0 tel que pour tout p € N il existe C, > 0
tel que si |J| > M alors pour tout ¢ € N, 'application

p : (z,t) € Uyx]iTp, 0o[— (X_(1—iy) (2, [€|V01), E_t—i) (2, [€| V)

vérifie les estimations suivantes au voisinage de tout point (xg,to) € Uy () x
R} tel que X_(to—iTo) (%0, [§|Vpy) € T et 29 €

(- D)lp(z) < Cp.

Preuve :
Nous utilisons le lemme 3.20 :

Si (tg — 1Tp) < ¢J(zo)—¢(X|;;"(zo,V¢,)) soit s 'indice tel que

X —(10-i1,)(20, [€]V20) € Ls(X )0, Vo).
Alors au voisinage de (2o, o)

E_(1-i1o) (%, [€]Ves) = [€IV (50 (X —=iTo) (2, Vo).
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L’estimation du second terme découle donc de celle du premier terme qui

découle aisément de la partie i¢) du lemme 3.20 car, avec les notations
précédentes et si on note de plus

p= 2@ - 1) X~V (2, Vips))
€] ’

X_(1=i1)(@, [€]V 1) = Xip(X W17 (2, V1), Vo, o i)-

Si (to — iTo) > wu(z0) — (X ~Wl(xo, Vy)), alors au voisinage de (zo, to)
X_(t-i1y) (%, €V )
= X W(@,Vey) - ((t - iTo) = pa(2) - o(X V{2, Vi) €.

Le résultat est alors encore une conséquence du lemme 3.20.

Le cas (to —iTp) = @ (z0) — o(X~WI(z9,Vy)) est exclus par hypothese
X_(to—iTy) (%0, |€|Vepy) ¢ T.

Lemme 5.3°.— Il existe M > 0, tel que pour tout p € N, il existe C,
tel que si |J| > M, alors pour tout 1 € N et tout point x € U (p) NQ, on a
pour tout t € Rt

IT ° p('»t)lp(m) < CP
et

lgo (-, 1)|p(z) < Cop.
Preuve :

La preuve est identique a celle du lemme 5.3, si on utilise de plus la remar-
que 2.5.
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5.2 Décroissance asymptotique des solutions.
Avec la relation (4.9) et les estimations de la propriété 3.23 et des

Ty
lemmes 5.1, 5.2 et 5.3’, comme |r| <1 et [ |¢/(s)|ds = 1, on montre le
0

Lemme 5.4.— Il existe M > 0 tel que pour tout p € N il existe C, > 0
tel quesi |J| > M etsiJ s’écritJ =rI+lavecl €Z,r>1et0< < |,
on a pour tout t € Rt \ NT,

(5.2) lug (5 )]p(Us () S CpAT (1 +1)7.

On en déduit le

Lemme 5.5.— Il existe M > 0, tel que pour tout p € N, il existe C, > 0
tel que si J s’écrit J =rI+1, avecl € T, r>let0<€<|I|ets1|J|>M
on a pour tout t € R \ NT

(5.3) v (-, )l (Us () < CpAT(1+1)P.

Nous allons maintenant estimer les termes uj et vy

Proposition 5.6.— Il existe M > 0, tel que pour tout p € N, il existe

Cp > 0 tel que pour tout m € N, si |J| > M etsiJ sécrit J =rl+1
avecI €I, r>1let0< < ‘I| on a pour tout © € Uj(p) et tout
t €JmTy, (m + 1)To[

J

2L ()] (2) < Cp(1 +1)7F2,

A(p_] p
(5.4) o

Ty (0] (@) S G+,
(5.4") |u1J(v t)p(z) < Cp)‘i(l + t)2+pv

o] (-, 1)]p(2) < CpA (1 +1)2+7,
Preuve :

Distinguons les deux cas:
-1
i) sit—mlp < ‘P’(:)_W(;';! (=.Ves) on a alors d’aprés (4.14) et (4.15)
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(5.5)
v{ (2,1,£)

1
= [ idsg, (@t = 5,080 (X g (@, 61T 00) = 5,8
- 0

m
t

+ dS’(/),(S - mTO)ggoJ (.’I’,t - S,E)

mTo

X [ (r (X —at=s)(2, [E]V01), —E_a1-s)(z, [€]V01)))

u'lj (X_z(t_s)(.’l,‘, |§IV¢J)’ S, 5)

+ L‘ll (T (X—Z(t—s)(xa Iflv(voJ)a 77)) U’g(y) |y=X_z(,_,)(:c,|£|V4pJ)
n=-1{IVe,
(5.5)

ui (z,1,€)

= 0] (X—2(t=mT0) (2, €|V 01), nT0, €) g,

1
_Z/ 9o, (.’L‘,t - S7E)Au5(x—2(t—s)(x7 |5|V80J)7 svf)

mTy
ii) sit—mTp > WJ(I)—WJ(;Tgl(ﬂ,VwJ)) on a
(5.6)
v (2,1,€)

_ G‘PJ (.’E) e
G, (X (2, Vps(2)))

O pa(z) — s (X~ (z,Vp,))/
xvi (X Nz, t — o] %3))

t
—ids T,t—s
+/t_v1(z)—w(x—1(z,vw)) 9es (2, ¢)

2(€|

Avbl(X—Z(t—s)(zv |§|V<}9J)at - S, 6)

1
dsy'(s — mT, t—s
+/t_ euterme e ) s¢'(s — mTy) gy, (z, 3
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x [(r (Xeatmey (@, |E1V01), ~E a0y, [E] V)
uf (X_o(1-6)(; €]V ), 5, €)

+L{ (r (X_a(1-6)(, [€]V0s), 1)) ug (3, 5,€) | y:X_,(,_,)(:c,|E|V«pJ)]
n=—[¢{|Ve,

(5.6)
ui (z,t,€)
_ Gy, () 1z
T Gy (X (2, Vips(2)))
u{ (XY (2, Vpg),t— () - wJ(i_l(w’va))vf)

t
i / Gy D (X a2, [€]V00), 5,€)

_ e @) - (X~1(=,Y0,))
2[¢

Pour estimer ces termes nous allons utiliser le lemme suivant

Lemme 5.7.— Il existe C > 0, tel quesi J =rI+{avecI €Z,r>1et
0 < ¢ < |I|, pour tout x € Us(p) N, on a

Aps(a)] 2 CM.

Preuve :
D’apres la partie i7) de la proposition 3.23), il existe M > 0 tel que si
|J| > M, on a

|Aps(2) — ary()A{br] < CAf L.
Or la démonstration de l'existence des fonctions ay; montre qu’il existe
C > 0 indépendant de I et £ tel que ar (z) > c.
En effet, si |[J|=non a

Ap7a () A (X~ (2, Vo))

a”(:t)=lim—_x...x 5V ,
r—oo 1,4, 1,4

avec

Ap (X~ (2, Vi)
ALy

= (14 s (a))
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et |yrntr| < Ca™' "+ avec C indépendant de J. Il reste maintenant &
minorer indépendamment de J et de 2 € U;(p)

Apfa(@) A7 (X ~No) (2, Vp35,))
AL AL ’
¥l ¥

ousiNg=rn+s(0<s<n)etsil>s,I'=1l-setsil<sl' =n+1-s.
Le dénominateur se minore facilement par 1.
Etudions le numérateur: pour tout x € I';,,, si on note k; et ky les deux

courbures principales de Cy au point X ~1(z, Vi) et d la distance de
s y—1 AeTs(2) _ 1

za X~ '(z, Vpis,) alors AP (X1 avem)) = (FaE (a6 >c¢ > 0car

les courbures principales k; et ko sont bornées indépendamment de I et s

d’apres la construction du lemme 3.2. On en déduit donc qu'’il existe cog > 0

tel que

lari(z) > co H 1-a"M)y>c>0.
n>No

Nous avons donc démontré le lemme 5.7 pour |J| > M. On conclut par
un argument de compacité pour J quelconque car on a Apj(z) > 0 sur
(Us () N Q) et de plus les rayons J tels que |J| < M sont en nombre fini.

On montre de la méme fagon qu’il existe une constante C' > 0 indépendante
de I telle que by > C.

On déduit aisément de la proposition 3.23 ii), du lemme 5.7 et du lemme
5.4 le lemme suivant :

Lemme 5.8.— Pour tout p € N, il existe C, > 0, tel que pour tout
z € Us(p) NQ et tout t € RT \ NTy, on a
J
T2 (0| (@) < Cpla+ 87,
(5.5) S P
BUG) ) (@) < iy,
A(p_] P

D’apres les lemmes 5.4 et 5.7, on a

Lemme 5.9.— Il existe M > 0, tel que si |J| > M pour tout p € N,
si J s’écrit J = rI+1 avec I € I, on a pour tout x € (Us(p)) et tout
t € Rt \ NTo,

lug (-, D)lp(2) < ColApsl()(1 4+ )7,

103 (-, D)lp(z) < ColApl(z)(1+1)".
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La proposition 5.6 se déduit maintenant des lemmes 5.7, 5.8 et 5.9 par une
double récurrence sur |J| et sur m pour t €)mTy, (m + 1)To|[.



6. Démonstration du Théoréme 1.1.

Considérons les fonctions u et v définies de la maniére suivante:
: -1
si €] € [o, 7]

u(@,t,6) =y e~ s @I VT (4 + huf) (,1,€),
JETU{0}

vz, = Y. e @RI (o] 4 hof) (z,1,6).
JeTu{0}

(6.1)

ou les phases ¢ sont définies & partir de la phase p(z) = ﬁ
etu=0,v=0si|{| ¢[a,al]
Ces sommes sont définies car localement finies d’apres le lemme 4.12.

De plus u et v vérifient u |sgo= v |so= 0.

Définition 6.1.— On notera, pour uy € L%(Q)

1\° ;
O = R e s
(6.2) L\ e
Vue(z,t) = — (ﬂ) /yen v(z, t,€)elV-O hyg (y)dyde.
£€R3
Théoréme 6.2.— I existe u > 0 tel que les fonctions Uug et Vug vé-

rifient les propriétés suivantes pour tout m € N, tout t €]mTy, (m + 1)To[
et tout z € 2 :

|(ihd; — R2A)Uug(z)| < Chie ™ uq| 2,

Uu =0,
(6.3) olos
UUolmTo+ = V’uOlmTo—,

Uugli=0 = Op(q)uo,
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(ihdy — K2 A)Vug(z) — iha' (t — nTo)R(Uo)| < Ch¥ e *||uo| 1 ,

(6.3) Violon =0,
. VuOImT:' = 07
Vu0|t<0 = 0

Preuve :

Les seuls points & démontrer sont les deux inégalités. Nous commengons
par démontrer le lemme suivant

Lemme 6.3.— Il existe M > 0 tel que pour tout p € N il existe C, > 0
tel que pour tout z € Q, tout £ € R3tel que |¢| € [a, a7 ] tout t € RT \NTp,
tout rayon primitif I € T et tout J =rl+{ avecr > 1 et 0 <€ < |I|, tel
que |J| > M, onapourn=0; 1

luplp(z) < CpAT(1 + 8)P*2.
Preuve :
On a
(64) /\1,,'1 X "'X)‘I,ia Sl,

le lemme 6.3 est donc une conséquence directe des lemmes 5.5 et 5.6.

Lemme 6.4.— Il existe p > 0 tel que pour tout p € N, il existe C, > 0
tel que pour n = 0;1, tout t € R\ NTp, tout £ € R® et tout z € Q, on a

3 Il (o Dlpla, 1) < Cpe™t,

JeT

Preuve : Comme u; et v sont identiquement nulles en dehors de U (),

on a
> lwly <Gy Y Np(1+1)**7,

JeTu{0} J=rI+s€T

wl(®:18) 29 au voisinnage de =

SN DD DI R e
(65) I primitif T >0

_1,.‘.,|I| 1

<C Y A”(”<1_ )ZASHt“”,

I primitif
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avec p(I) = inf{r > 1;3Im =0; 1; 3J = rI + s;ul(t,.) # 0} et la
convention p(I) = oo si cet ensemble est vide.

En effet, tout rayon J € T s’écrit rI + s ou I € T est un rayon primitif: si
J = (]1, .+yJn) €t si j, # j1 alors soit J est un rayon prlmltlf soit il existe
Ietr>2tels que J =rl. Si J =rl avec I = (i1,---,1m), alors on peut
apphquer le méme raisonnement & I car comme J € Z, on a nécessairement
im # 21 ( c’est I’hypothese j, # jp+1; V1 < p < n), on peut donc conclure
par récurrence.

Dans le cas ou j, = ji, considérons le rayon J" = (J1,.--,Jn-1); on peut
alors appliquer le raisonnement précédent a J'. ’. On conclut donc que J =
rl+s; s=0;1 avec I.

Revenons maintenant a la preuve du lemme 6.4. On a

I
(6.6) S lullmty<c, S MO+,
JET Iprimitif '
p(I)#+o0

Or d’apres le lemme 4.12, si u?(z,t) # 0 il existe des constantes C,C’ > 0
telles que

t Ct
(6.7) — —-C'<pI) <= +C".
cl ]
Donc si p(I) # 400 alors il existe C > 0 et C' > 0 tels que d, < Ct+C’. De
plus, pour toute trajectoire périodique vy on a exactement 2card(vy) rayons
périodiques qui lui correspondent (suivant le point de départ du parcours
et le sens choisi) et si on note d, la longueur de la trajectoire v,

d
(6.8) < card(y) = |1 < 22
diam(Q) dmin

On déduit maintenant de (6.6),(6.7) et (6.8) qu’il existe C’',C"” > 0, to > 0
tels que pour tout ¢t > ¢p, on a

c't

(6.9) S ludlp(aty < YT AT (1P

JET v primitif
Par hypothese (H2), on sait qu'il existe 3 > 0 tel que

Z /\.,eﬂd" < 00.

v primiti f
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-pd .
Posons A\, = C,“5—, on obtient alors
bl

, c't
Z Iuilp < Z c(1+ t)p+4e—c tﬁc‘yanun .
Jel v primiti f
Or Y C, < oo donc sauf un nombre fini d’entre eux, tous les termes C,

sont strictement inférieurs & 1. Quitte a prendre 3 assez proche de 0 (mais

strictement positif), on peut les supposer tous inférieurs & 1. On a donc
c't

|Cy™i| < |Cy] soit
3 Jullp(z, 1) < C(1+1)PHe=CPt vt > 1,
JeT
et pour t < 1o, il existe C}, > 0 tel que
Z |U;{|p(1‘, t) S CPv
Jel

car on a un nombre fini de termes tous bornés. Nous avons donc démontré
le lemme 6.4 pour tout p < 3.

Nous pouvons maintenant revenir a la démonstration du théoreme 6.2.
Démontrons par exemple la deuxiéme inégalité.
Pour tout m € N et tout t €lmTy, (m + 1)To[, on a

(’Lhat - th)Vuo - Zhwl(t - nTo)R(Uu0)|

h? J 31—~
< ey /m[ah_l’a_lh_llZ |Av (z,1, )| %] (€) de

J

h3
b Cemt M / B[ 6)|de,
(27h)% Jieleah=1.a-1h-1] | |

< Ch?e™"|ug|| 2.
Nous avons donc démontré le théoréme 6.2.
Lemme 6.5.— Il existec > 0 et A > 0, tels que pour tout (ux) € Ej p.q,

on a Ak .
I h=hi 0OP(Q)urll < A llull-
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Preuve :
D’apres le théoreme 6.2, il est clair comme 2 est borné que

I |h=hs 0Op(q) = Uulyrs ll2(0) < Ch/2NTo|luoll r(e)-

Or
(6.10)
1\3
|Uuo,kll ooy < (27rh) /geml > up +hu ld{/n oy,
JETU{0}
< Ch™%e™|luo k|l 20y,
donc

3A > 0; [Uuol gxz+ 220y < hlluollzz(ay

(il suffit de prendre Ch~%e~#4kTo < 1),
Le lemme 6.5 est donc démontré.

Nous avons donc démontré l’estimation (1.5) pour s = 0, il est clair que
nous pouvons faire varier s dans [—¢, €] ce qui revient juste a prendre la
premiere troncature en Ty + s au lieu de Tp et a décaler la fonction 1 de s
ce qui ne modifie pas les estimations.






Appendice A. Calcul h-pseudo-différentiel.

Soit Q un ouvert de R® relativement compact dans R3. Nous allons énoncer
dans cet appendice les bases de la théorie h-pseudo-différentielle sur €2 dont
nous avons besoin pour notre travail.

Définition A.1.— Pour n € N, m,k € R on note S™F(R") I’espace
des symboles q(z,y,&,h) € C®(R™ x R" x R™) définis pour h €]0, ho[ (on
considére h comme un parameétre), vérifiant

Vo, 3,7 €N", ICap,y, ¥(z,y,&, h),

(A1) |07 0505q(x,y,€,h)| < Capyh™ (1 + €)™

Pour tout ¢ € S™ on notera Op(q) Popérateur h-pseudo-différentiel associé
au symbole q par la quantification

(42)  Oplgyula) = (2a)™ [ q(a, .6, hyu(y)dyde
On notera Op(q) € L™*(R")
Proposition A.2.— Soient a; € S™ i on suppose que m; et k; dé-

croissent vers —oco. Alors il existea € S™o°*0 tel que supp (a) C Uj supp m;
et tel que pour tout k € N,

a— Zaj € Smiki,

J<i

a ~ E aj.
J

On notera
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On rappelle les propriétés suivantes (voir C.Gérard [G] ou D.Robert [R]).

Proposition A.3.— Soit a € S™*(R"), alors il existe oa(z,&,h) et
G4y, &, h) dans S™*(R™) tels que

3
Op(a)u(z, h) = (ﬁ) / 'm0 thg 4 (2, €, hYu(y)dyde,

3
- (57.1%) / IR 4y € Ryuly)dydE.

21' j: Op(a), on appelle o 4 (resp. 6 4) le symbole & gauche (resp. a droite)
e A. ’

On a 1
UA(x7£7h) ~ Z JhlalD;a?a($7y7€ah) |y=m
laj>0 "~
~ 1 o [sZaYed
AW, & h) ~ Y —hlN(=D.)0ga(@,y,6 h) |a=y -
le>0 "~

Proposition A.4.— Soienta; € L™"*(R") et A; = Op(a;) pouri = 1;2.
Alors A} € L™ F1(R™), Ay 0 Ay € L™ tmekitha(Rn),

1
(A.3) oaz(z,&h) ~ Y Jhlalagpgml (z,&, h),
la]>0
1 [e3 o
(A.4) Tasons(T,&,h) ~ D Jh' 18e0 4, D20 4, (z, €, h)
laj>0 =

et chaque semi-norme de
1 « s 50—
oas(z, & h) = Y Jhl 18e D2F 4, (2, €, h)
lal<k
dans §™1 —k-k1—k

(respectivement de

1
OAIOAZ(‘T’{’h)_ Z Jh|a|a€UA1DgUA2($’€7h)
le<k
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dans §™ ~kki=k)

est majorée par un nombre fini de semi-normes de a; (respectivement de a;
et as).

l:;roposition A.5.— (Continuité L?) Soit a € S*°(R®).1I existe C > 0
tel que

lOp(a)ll L(L2(9),L2()) < C.

De plus la norme de Op(a) ne dépend que d’un nombre fini de semi-normes
de a.

Nous allons maintenant définir des opérateurs h-pseudo-différentiels
sur un ouvert relativement compact de R3, Q. Notre quantification est
simplifiée car dans tout notre calcul, nous travaillons modulo O(h) et nous
ne nous intéressons donc qu’aux symboles principaux.

Soit (U;)ier un recouvrement fini de (2 par des ouverts de R® et (y;)
une partition de l'unité associée, telle que pour tout ¢ € I, 0 < p; < 1 et
vérifiant de plus la propriété suivante:

Vi, dk; € Cm(Ui;Rs),

(A.5) UindQ # 0= U; = k7' ({2, > 0})

(on note pour y € R y = (v, y,)).
On dira qu’une fonction f est tangentielle prés du bord de Q si f s’écrit

sous la forme
f(@,6) =Y filki@), ("dki iy (€)),
i€l

avec pour tout i € I, f; € SOO(R3) et si U; N 9N # 0, le symbole f; est
indépendant de la variable 7,,.

Cette définition dépend évidemment du choix du recouvrement (U;) et
des fonctions k;.
A toute fonction f tangentielle prés du bord de Q on peut associer un
opérateur borné Op(f) : H3(Q2) — Hj () de la maniére suivante:

Soient ¢} € C§°(U;) des fonctions identiquement égales & 1 sur le
support de ¢;.
On pose

(A7) Aju(z)™ (27rlh)3 /R " ellz=a)Llh g, (kj (@), ("dk5"), ) (5))

(@' Yu(a')dads,
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si Uj NN =0 et
(i1 i(ki(2) =)' Th £ (L ()
(A.8) Aju(z)= @nh)? /';zxm e fi(kj(z),n")
O (k7 (Y ki(2)n))u(k; (¥, ki(2)n))dy dry,
si Uj noxn 75 0.

On définit maintenant Op(f) par la relation suivante:
(4.9) Op(f)(w)(@) = ) wile) Ai(u)(2).

11 est clair que l'opérateur Op(f) est continu sur H(Q) C L%() et envoie
H}() dans HL(Q).

Théoréme A.6.— (Inégalité de Gérding). Soit Co > 0 et soit r un
symbole réel d’ordre (0,0), nul pour |¢| < Cy et tel que 0 < r. II existe
C > 0 tel que 'opérateur Op(r) associé au symbole r par la quantification
(A.2) vérifie 'inégalité suivante :

(A.10) Vu € L*(R®), Re((Op(r)u,u)) > —Chl|ul|3,

et la constante C ne dépend que de Cy et d’un nombre fini de semi-normes
du symbole r.

Preuve :

On considére la famille de symboles (classiques) d’ordre 0 (cf. [Hd] chap
XVIII), indicée par le parametre h

ra(z,n) = r(z, hn).

C’est une famille bornée de SY ; (notation de L.Hormander [Ho]) pour h €
]0,1].
En effet,

0§07 rh(w,€)| = hI*1|0ga% (r)(, hE)|,

< Coghl®l(1+ Rl))TI,
< Cap(1+1€))7"

De plus 7, = 0 sur Pensemble {|h¢| < Co}.

On en déduit donc d’apres le théoreme 18.1.15 de [HO] que

Re(Op(ry)u,u) > =Chllul[Z,.
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Remarque A.7.— Soit m(z) une fonction de classe C> sur R3, stricte-
ment positive et égale & 1 au voisinage de 'infini. Modifions la structure
L? sur R® en posant

(U V) = /u(w)ﬁ(z)m(ac)dx v lullze, = (u, u)m.
On a alors
(Op(r)u, u)m = (Qu,v)
avec v(z) = m'/?(z)u(z) et
Q = Op(m'*(2)r(z,y, hym™*/*(y)) = Op(r) + O(h)
d’apreés la proposition A.3.
On en déduit que si r vérifie les hypothéses du théoréme A.6, on a aussi

(Op(r)u, t)m > —C"hl|u|| L2,

avec C' ne dépendant que de Cy, de m et d’un nombre fini de semi-normes
der.

Corollaire A.8.— (Inégalité de Garding pour des opérateurs tangentiels
prés du bord ). Soit f(z,€) = ¥,¢; wi(@)fi (ki(z),! dk7*(€)) une fonction

tangentielle prés du bord de ), nulle au voisinage du bord extérieur o0 de
), associée au recouvrement (U;, p;, k;), telle que il existe C > 1 tel que

-0<fi <,

- si supp (i) NN =0, on a
(4.11) fily,m) =0¥n, Inl ¢ [C,C],

- si supp (p;) NT # 0, il existe g; € C$°(R?) telle que gj(y) < 1 et pour
tout (y,n') € R®* xR2, on a fj(y,n') < gj(y) et pour tout (y,7n’') tel que
C=t 2 |n'|, on a fi(y,n') = g;(y) -

On suppose de plus que la partition de I'unité @;(x) utilisée pour quantifier
le symbole f s’écrit p;(z) = YZ(z).
Alors il existe C' > 0 tel que

(A4.12) 10P(HIZ2(0) < (1+Ch)

et

(A4.13) - (d — Op(f))ll72(a) < (1 + C'h).
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Preuve :
Nous allons démontrer la premiére inégalité.

A* Au(z ZA ‘o i Asu(),

i,j
donc d’apres la proposition A.3
| (A* Au (z) ,u) = > (AJAap i, i) || < Chllul®.
%)

11 suffit donc de montrer qu’ il existe C > 0 tel que les opérateurs A; sont
de norme L? inférieure & 1+ Ch.

D’ apres la remarque A.7, il suffit de vérifier cette assertion en transportant
les opérateurs A; par les difféomorphismes k;

- Si supp (p;) NT # 0, alors d’aprés la proposition A.4, comme les
semi-normes dans S®°(R2, , ) de fi(zn,2',7") ¢} (k7' (v/,2n)) sont ma-
jorées uniformément par rapport i z, par les semi-normes dans S%°(R3)

_ 2
de fi (:1,‘, 77,)2 <P§ (ki l(y,»zn)) , Ol a
2 *
| (o2 0w - 14: 0 )
N2 1 "2
= [ (0p(0ien e (pi(ena)
T, €ER

9

- fi (l‘n,.’lt 77) 901( i (23 :L‘n)) )u U(xmx,))L2(R2)dxn

< [ Chluten M, < CMlulEscus

Comme g;(@n,')2(¢})%(@n, @) = (fi(zn, @', 7)P}(za,2"))" € SR )

vérifie les hypotheses du théoreme A.7 (en dimension 2) avec des constantes
Cy indépendantes de z,,, on en déduit qu’il existe C' > 0 telle que

((Id — AT Ai)u,u) > —Ch|ju|?,

donc )
|Asull* < (14 Ch)|jull®.

1VC1 <[] < C et

Il

- Si supp (<p,) ﬂ I' = 0, prenons (&) tel que x(&)
x =0 V|¢| € &~ ot C est la constante de (A.11).
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Alors x(€) — (fi(z,€))? vérifie les hypothéses du théoréme A.5. On a donc
((x(hD) = A Ai)u, u) > ~Chllu|]?,
Il 4sull® < [x(hRD)ul|* < (1 + Ch)|lul?,

ce qui conclut la démonstration de la premiere inégalité, la deuxiéme se
démontre de la méme fagon.

Corollaire A.7.— les troncatures r et q construites au paragraphe 2
vérifient les inégalités (A.12) et (A.13).

Remarque A.8.— Il est essentiel d’obtenir des majorations par des ter-
mes de la forme (1 + Ch), des majorations par des constantes arbitraires,

a-priori plus faciles & obtenir (puisqu’elles découlent de la continuité L? des
opérateurs h-pseudo-différentiels) ne suffiraient pas. En effet, on applique
les opérateurs de troncature @ fois et on veut contréler uniformément
par rapport a h la norme.






Appendice B. Front d’onde oscillant et propagation.

Nous allons nous intéresser dans cet appendice & la propagation des sin-
gularités h°. La méthode développée est celle de G.Lebeau qui consiste &
transformer le systéme étudié pour éliminer le parameétre hy, ce qui intro-
duit une nouvelle variable et permet d’appliquer directement les théorémes
de propagation des singularités de Melrose et Sléstrand [MS]. Pour une pré-
sentation plus générale de la propagation h-micro-locale, nous renvoyons le
lecteur a Ivrii FI]

Nous commengons par quelques définitions et propriétés:

Soient p>1let0<a< pt.

Définition B.1.— On notera B, o 'espace des suites U = (ur())keN

vérifiant
Vk € N, ug € Ex pa, |luell < 1.

Définition B.2.— On notera B 'espace des suites U = (uk(t,z))ren

telles que pour tout k, la fonction u; € C(Ry, L%(Q2)) est C* jusqu’au
bord de 2 et telles que

0% ukllz2(a) < Cahy 123/
et

lluklizz(oy < 1.

Propriété B.3.—
Si on identifie les données initiales uy, avec les solutions du systéme
(ihkat - hiA)uk = 0,
(B.1) uklog =0,
Uk|i=0 = Uk.0.

P’ensemble B est inclus dans I'ensemble B et pour toute suite U de B , pour
tout opérateur ) h-pseudo-différentiel tangentiel pres du bord de §2, il existe

une constante A > 0 telle que la suite (AQ|n=h,uk) est dans ’ensemble B.
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Preuve
On a
U = Z Uy k€, Zu,z,,k <1,
vEF}
de plus
0%e. || r2(ny < CaAl®/?
et
102Qe. |l L2(0) < Ca@Al1?

et

card(Fy) < Ch;?
(c’est une conséquence directe de la formule de Weyl).
Comme ’opérateur ) est borné L? — L2, la propriété B.3 est démontrée.

Définition B.4.— Pour py € T*(Rt x (1), pour toute constante o > 0 et

UeB , on dira que pg n’est pas dans le front d’onde jusqu’au bord d’ordre o
de U s’il existe un opérateur h-pseudo-différentiel ( tangentiel prés du bord

de Q si pg € T*(0N)) de symbole p(z,&, k) (p(z,&',h) si po € T*(0N)), &
support compact en (z, ), d’ordre 0, elliptique au point py et une fonction
U € C°(R3) égale a 1 prés du point o (po = (z0,&0)) tels qu’il existe
C > 0 tel que

(B.2) 0p(P)|h=hi YullL2(r,x2) < ChE-

On écrira po ¢ OFZ(U). v

On notera de plus WF,(U) = UsenOFY (U).

On notera Z =R X R; x Q et 2 = (s,2) = (s,¢, ).

On notera &y = 7(7 = n? ; a® < 7 < a~2) ol 7 est la projection canonique
de T*Z sur T*Z =T*ZUT*0Z.
Pour U € B, on pose

(B.3) OU)(s,2) = Y e *uy(z).
k

C’est une distribution prolongeable & R, x R; x R‘;.
Pour p € T*X soit 0(s, p) le point de T*Z
0(s,p) = (s,0 =1,p).

On peut définir W F,(u) dans T*Z selon la procédure standard.
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On a alors le lemme suivant di & G.Lebeau [L] :
Lemme B.5.— Pour tout sg, on a pour tout U € B, , et pour tout point
po € T*X,

(B.4) pPo € WFb(U) = G(So,po) € WFb(@(U))

On en déduit que si on note g le flot généralisé sur T*X , le front d’onde
W Fy, d’une suite U € B, , est invariant par g.

Nous allons maintenant nous intéresser a la propagation des singularités
OF¢ o
7.

Théoréme B.6.— Soit Uy = (uk,)r un élément de B, o et soit U = (uy,)
solution des équations
(thx0y — R2A)uy, = 0,
(B.5) uklon =0,
Uk |t=0 = Uk,0-
Alors le front d’onde d’ordre o, OFZ(U), est invariant par g.

Preuve:
D’apres le lemme B.5 et [L], chapitre 3, on sait que

(B.6) WFEU)CZy=m({r=1%a®> <17 <a™?%}),

ot m: T*(Ry x R3) — T*(R, x Q) est la projection naturelle.

Soit po € ¥p N {t = 0}. Nous allons montrer que si il existe un point
p1 = g(s0, po) tel que p; n’appartienne pas au front d’onde d’ordre o de U,
alors py n’appartient pas non plus au front d’onde d’ordre o de U. Nous
nous limitons au cas le plus compliqué :

zg € O z1 € 0 (po = (20,%0); p1 = (21,61))-

Dans les autres cas, il suffit d’adapter la démonstration.

Quitte a intercaler un troisiéme point sur le flot, nous pouvons supposer
que zo # 3.

Nous allons appliquer la méthode de G. Lebeau [L], lemme 3.3.

Par hypothése, il existe un opérateur h-pseudo-différentiel E(z,hD’,h)
tangentiel prés du bord de Q, a support pres de p;, d’ordre 0, tel que
e(z,&',h) = 1 prés de p;. 1 existe une fonction ¢; € C§°(R®), identique-
ment égale & 1 prés de z;, et une constante C; > 0 telle que

(B.7) Vk, [|[Eprug|| < Cikg.
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Posons

(B.8) H = (ih4d; — hiA) = Op(n* - 7)
et

(B.9) v = HEp u = [H, Epq]ug,

alors h;'[H, E] = Ty + T1hi0s, avec support (T;) C support (E) et p; ¢
support (T}).

On écrit alors T; = TjF + TP + T
avec TE(z¢', k) = 0 pour F(t — t;) > =6 et g(s, po) N support (T?) = 0.
On pose aussi
ve = vf +vp + v + R,
(B.10) vie® = T us,
vy = E[H, ¢1]uk.

Soient w,:ct’o’" les solutions de

Hw’:ci:,O,n — vl:ci:,O,n’
wi®"oa =0,
support (w,:ct) CE(t—1t1) 26,

support (w;™) C {t > 0}.

(B.11)

On en déduit

+, ,
sup lwie® (Ol z2ee) < ITF001ukll L2y,

(B.12)
< Crhi
et
(B13) sup [ (1)) = O(HE),

pour tout intervalle borné I de R, car support (T*") C support (E).
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Ecrivons maintenant Wy = w,': +w, + wg + wg. On a alors

H(up — Epyug + wi) = 0,
(B.14) (uk — Epruk + wi)oa = 0,
(ur — Eprug + wi)|i=0 = (uk + wy )|i=o,
(si on a pris 1 = 0 au voisinage de ¢t = 0, ce qui est possible car z; # o).

Or si on prend A assez petit (indépendant de k),

A (uk — Eprug + wi)|| < 1.
de plus si 'opérateur A est a support assez proche de {t = 0}, alors
(B.15) ' Apo(ur — Epiu, + wi) = Apour + Apow,,
donc d’apres (B.11), il suffit de montrer que po ¢ W Fy(u, — E@iuy + wy),
donc d’apres le lemme B.5 que p; ¢ WFy(ur — Epruy + wy).

11 suffit donc de construire un opérateur tangentiel P elliptique en p;, tel
que
1Po1[uk — Epruk + wi]||z2 = O(hYY).

Cette construction est faite par G.Lebeau [L], chapitre 3.

Nous nous intéressons maintenant a un résultat de propagation avec second
membre.

Lemme B.7.— Soit (u;) comme dans le lemme B.6, soient A un opé-
rateur h-pseudo-différentiel d’ordre 0, 6 > 0 et ¥ € C(R,) telle que
support(¥) C [bo, 260], soit vy solution de

(ihxO; — hi A)vy = ihp U () A(uk)(t, ),
(B.16) vklag =0,

Vkli<o =0,

Alors pour tout py € T*(Rt x )N, N{t=To}(Tp > 0),
g(s,p0) NOFZ(U) N {t € [60,260]} =0 => po ¢ OF; (V).

Preuve: Pour tout s € [0,Tp], il existe un opérateur h-pseudo-différentiel
elliptique au point p° = (s, 7s,2s,&s) intersection de la bicaractéristique
issue de pg et de {t = s} et ¢, € C§° égale & un au voisinage de (s, ;) tel
que

(B.17) [ Epsurll 2w x) < ChE.
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Par compacité, on en déduit qu’il existe un opérateur h-pseudo-différentiel
P, elliptique au voisinage de l'intersection de la bicaractéristique issue de
po avec 'intervalle [0, Tp] et une fonction ¢ € C° égale & un au voisinage
de la projection sur Z de 'intersection de la bicaractéristique issue de po
avec l'intervalle [0, Tp], tels que

(B.18) | Pouk]L2(r, x2) < ChE.
On écrit v = v} + v avec v}, et v solutions de

(ihkd; — R2A)E = ihyU(t) PoA(ur)(t, T),

(B.19) viloa =0,
Ukli<o =0,
et
(th0y — hEA)vE = ihU(t)(1 — Pp)A(uk)(t, z),
(B.20) vilog =0,
vilico =0,
On a alors

t
o)l 22y < / 12 (0)]| Po A 22y

On en déduit qu’au voisinage de [0, Tp), ||vi||r2 < Chg.
Pour conclure il suffit maintenant de montrer que py ¢ W Fy(v7).
Or O(U) et O(V) vérifient

0:0,0(V') = ¥(t)(Id — Py) o A(9:0(V)),

O(V) loa =0,

O(V) li<o = 0.

Le théoreme de propagation avec second membre de Melrose-Sjostrand
implique alors le résultat.
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